
145　拉杆型

拉杆型

RCP4 
series

标准型 联轴器型 宽52mm RCP4-RA5C 147
宽61mm RCP4-RA6C 149

马达折返型 宽52mm RCP4-RA5R 151
宽61mm RCP4-RA6R 153

RCP3 
series

细小型 联轴器型 宽22mm RCP3-RA2AC 155
宽28mm RCP3-RA2BC 157

马达折返型 宽22mm RCP3-RA2AR 159
宽28mm RCP3-RA2BR 161

RCP2 
series
脉冲马达型

标准型 联轴器型 宽25mm RCP2-RA2C 163
宽35mm RCP2-RA3C 165

高推力型 联轴器型 宽85mm RCP2-RA8C 167
马达折返型 宽85mm RCP2-RA8R 169
联轴器型 宽100mm RCP2-RA10C 171

全长缩短型 标准型 宽45mm RCP2-SRA4R 173
带单导轨型 宽45mm RCP2-SRGS4R 175
带双导轨型 宽45mm RCP2-SRGD4R 177

ERC3 
series

控制器一体型 标准型 宽45mm ERC3-RA4C 179
宽64mm ERC3-RA6C 181

ERC2 
series
脉冲伺服型

控制器一体型 标准型 宽58mm ERC2-RA6C 183
宽68mm ERC2-RA7C 185

带单导轨型 宽58mm ERC2-RGS6C 187
宽68mm ERC2-RGS7C 189

带双导轨型 宽58mm ERC2-RGD6C 191
宽68mm ERC2-RGD7C 193

RCD 
series

微型电缸 宽12mm RCD-RA1D 195

R C P 4
R C P 3
R C P 2

E R C 3
E R C 2
R C D

R C A 2
R C A
R C S 2

拉杆型
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拉杆型

RCA2 
series
24V
伺服马达型

细小型拉杆型 联轴器型 宽18mm RCA2-RA2AC 197
马达折返型 宽18mm RCA2-RA2AR 199
全长缩短型 宽28mm RCA2-RN3NA 201

宽34mm RCA2-RN4NA 203
宽28mm RCA2-RP3NA 205
宽34mm RCA2-RP4NA 207

带单导轨型 宽28mm RCA2-GS3NA 209
宽34mm RCA2-GS4NA 211

带双导轨型 宽28mm RCA2-GD3NA 213
宽34mm RCA2-GD4NA 215

滑动单元型 宽60mm RCA2-SD3NA 217
宽72mm RCA2-SD4NA 219

RCA 
series
24V
伺服马达型

标准型 联轴器型 φ32mm RCA-RA3C 221
φ37mm RCA-RA4C 223

马达直联型 φ32mm RCA-RA3D 225
φ37mm RCA-RA4D 227

马达折返型 φ32mm RCA-RA3R 229
φ37mm RCA-RA4R 231

全长缩短型 宽45mm RCA-SRA4R 233
带单导轨型 联轴器型 φ32mm RCA-RGS3C 235

φ37mm RCA-RGS4C 237
马达直联型 φ32mm RCA-RGS3D 239

φ37mm RCA-RGS4D 241
全长缩短型 宽45mm RCA-SRGS4R 243

带双导轨型 联轴器型 φ32mm RCA-RGD3C 245
φ37mm RCA-RGD4C 247

马达直联型 φ32mm RCA-RGD3D 249
φ37mm RCA-RGD4D 251

马达折返型 φ32mm RCA-RGD3R 253
φ37mm RCA-RGD4R 255

全长缩短型 宽45mm RCA-SRGD4R 257

RCS2 
series
200V
伺服马达型

细小型拉杆型 全长缩短型 宽46mm RCS2-RN5N 259
宽46mm RCS2-RP5N 261
宽46mm RCS2-GS5N 263
宽46mm RCS2-GD5N 265
宽94mm RCS2-SD5N 267

标准型 联轴器型 φ37mm RCS2-RA4C 269
宽55mm RCS2-RA5C 271

马达直联型 φ37mm RCS2-RA4D 273
全长缩短型 宽75mm RCS2-SRA7BD 275
马达折返型 φ37mm RCS2-RA4R 277

宽55mm RCS2-RA5R 279
宽130mm RCS2-RA13R 281

带单导轨型 联轴器型 φ37mm RCS2-RGS4C 283
宽55mm RCS2-RGS5C 285

马达直联型 φ37mm RCS2-RGS4D 287
全长缩短型 宽75mm RCS2-SRGS7BD 289

带双导轨型 联轴器型 φ37mm RCS2-RGD4C 291
宽55mm RCS2-RGD5C 293

马达直联型 φ37mm RCS2-RGD4D 295
全长缩短型 宽75mm RCS2-SRGD7BD 297
马达折返型 φ37mm RCS2-RGD4R 299

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 4 - R A 5 C   电缸　拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽52mm　24V脉冲伺服马达

42P:脉冲伺服马达
	 42□尺寸

42SP:高推力
           脉冲伺服马达

	 42□尺寸

I:增量型规格 P3:PCON-CA
　 MSEP-C

请参考

选项一览表
50 ： 50mm

～

400 : 400mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP4　 RA5C 　 I 　 42P 　 　 　 P3 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

（单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
重复定位精度（※1） ±0.02mm　【±0.03mm】
空转 0.1mm以下
拉杆 φ22mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 0度
拉杆允许负载质量 参考P148、卷末P117
拉杆末端伸出长 100mm以下
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 － 
电缆出线方向变更（上侧） CJT →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（右侧） CJR →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（左侧） CJL →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（下侧） CJB →卷末 P42 －
法兰安装件 ＦＬ →卷末 P44 －
反原点规格 ＮＭ →卷末 P52 免费
刮刀 ＳＣ →卷末 P55 －

（※1）【  】内为导程20规格时的参数。

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	20 :	20mm
	12 :	12mm
	 6 :	 6mm
	 3 :	 3mm

MSEP-C驱动时

PCON-CA驱动时

■速度与负载质量的关系图 ※水平使用时的负载值为外置导轨后的数值。

147　RCP4-RA5C

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP4　电缸

P
O I N T

 

（１）负载质量是以加速度0.3G（部分机型为0.2G）条件下动作时的值。加
速度的上限为1G(※)，随加速度的提升，负载质量会下降。

　（※）随连接的控制器、驱动轴的导程不同，加速度上限也会变化。 
      详细数据请参考卷末P101、P103选型参考。

（２）根据RCP4连接的控制器不同，最大负载质量与最高速度会发生变化，
提请注意。（请参考驱动轴性能表）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

（※）以0.2G加减速动作时的值。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※选择高推力脉冲伺服马达时

　B（刹车）为标准配备。

导程
（mm）

行程
控制器 50～ 400（每 50mm）

20
PCON-CA 800
MSEP-C 640

12
PCON-CA 700
MSEP-C 500

6
PCON-CA 450
MSEP-C 250

3
（标准规格）

PCON-CA 225
MSEP-C 125

3
（高推力规格） PCON-CA 80

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

标准
规格

RCP4-RA5C-I-42P-20-① -P3-② -③ 20
PCON-CA 6 1.5

56

50～400
（每50mm）

MSEP-C 6 1.5（※）

RCP4-RA5C-I-42P-12-① -P3-② -③ 12
PCON-CA 25 4

93
MSEP-C 25（※） 4（※）

RCP4-RA5C-I-42P-6-① -P3-② -③ 6
PCON-CA 40 10

185
MSEP-C 40（※） 10（※）

RCP4-RA5C-I-42P-3-① -P3-② -③ 3
PCON-CA 60 20

370
MSEP-C 40（※） 10（※）

高推力
规格 RCP4-RA5C-I-42SP-3-① -P3-② -③ -B 3

PCON-CA － 35
750

－ － －

行程（mm） 标准价格
标准规格 高推力规格

50 － －
100 － －
150 － －
200 － －
250 － －
300 － －
350 － －
400 － －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

■行程－尺寸・质量一览表■ RCP4-RA5C  拉杆形变量（参考値）
行程 50 100 150 200 250 300 350 400

Ｌ
无刹车 300 350 400 450 500 550 600 650 
带刹车 340 390 440 490 540 590 640 690 
高推力 360 410 460 510 560 610 660 710

A 73.5 123.5 173.5 223.5 273.5 323.5 373.5 423.5
B 0 0 1 1 2 2 3 3
C 0 0 0 1 1 2 2 3
D 4 4 6 6 8 8 10 10
F 4 4 4 6 6 8 8 10
G 127 177 227 277 327 377 427 477
J 18.5 68.5 118.5 168.5 218.5 268.5 318.5 368.5 
K 153.5 203.5 253.5 303.5 353.5 403.5 453.5 503.5 
M 73.5 123.5 73.5 123.5 73.5 123.5 73.5 123.5
N 35 85 135 85 135 85 135 85

拉杆末端静态容许负荷（N） 65.6 51.2 41.7 34.9 29.8 25.7 22.4 19.7 
拉杆末端动态 
容许负荷（N） 

负荷偏心 0mm 32.4 23.6 18.1 14.4 11.6 9.5 7.7 6.2 
负荷偏心 100mm 25.6 19.7 15.7 12.7 10.4 8.6 7.1 5.7 

拉杆末端静态容许力矩（N・m） 6.6  5.2  4.3  3.7  3.2  2.8  2.6  2.3  
拉杆末端动态容许力矩（N・m） 2.6  2.0  1.6  1.3  1.0  0.9  0.7  0.6  

质量 
 （kg）

无刹车 1.9 2.1 2.4 2.7 2.9 3.2 3.4 3.7 
带刹车 2.1 2.4 2.6 2.9 3.1 3.4 3.7 3.9 

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，
　　请充分注意与周围其他物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  通过前部机壳或法兰安装驱动轴本体时，
　　不得对本体部分施加外力。
　　 ME： 机械末端
　　 SE： 行程末端

2维
CAD
2维
CAD

（下表为将驱动轴垂直安装，对推杆施以一个方向的径向力时的形变量。）

2.0

1.8

1.6

1.4

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0
0 10 20 30 40 50

末端负荷 （N）

形
变
量 

（mm）
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细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP4　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

（※4）■带法兰尺寸图
  （选项）

适用控制器

RCP4系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。　※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页
定位型
高输出规格 PCON-CA-42PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

DC24V

参照
P618

－

→ P607脉冲列型
高输出规格 PCON-CA-42PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-42PI-○Ⅲ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场网络控制 768点 －

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0 最多可以连接8轴

PIO控制定位型 3点
参照
P572 － → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0 最多可以连接8轴

现场网络控制定位型 256点



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 4 - R A 6 C   电缸　拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽61mm　24V脉冲伺服马达

56P:脉冲伺服马达
	 56□尺寸

56SP:高推力
           脉冲伺服马达

	 56□尺寸

I:增量型规格 P3:PCON-CA
　 MSEP-C
P4:PCON-CFA
※PCON-CFA为
　高推力规格专用。

请参考

选项一览表
50 ： 50mm

～

500 : 500mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP4　 RA6C 　 I 　 56P 　 　 　 P3 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

（单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ12mm　滚轧C10
重复定位精度（※1） ±0.02mm　【±0.03mm】
空转 0.1mm以下
拉杆 φ25mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 0度
拉杆允许负载质量 P150、卷末P117参照
拉杆末端伸出长 100mm以下
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 － 
电缆出线方向变更（上侧） CJT →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（右侧） CJR →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（左侧） CJL →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（下侧） CJB →卷末 P42 －
法兰安装件 ＦＬ →卷末 P44 －
反原点规格 ＮＭ →卷末 P52 免费
刮刀 ＳＣ →卷末 P55 －

（※1）【  】内为导程20规格时的参数。

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	24 :	24mm
	16 :	16mm
	 8 :	 8mm
	 4 :	 4mm

MSEP-C驱动时

PCON-CA驱动时

■速度与负载质量的关系图 ※水平使用时的负载值为外置导轨后的数值。

＜  ＞内为垂直使用时的值。

149　RCP4-RA6C

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCP4　电缸
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（１）负载质量是以加速度0.3G（部分机型为0.2G）条件下动作时的值。加
速度的上限为1G(※)，随加速度的提升，负载质量会下降。

　（※）随连接的控制器、驱动轴的导程不同，加速度上限也会变化。 
      详细数据请参考卷末P101、P103选型参考。

（２）根据RCP4连接的控制器不同，最大负载质量与最高速度会发生变化，
提请注意。（请参考驱动轴性能表）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

（※）以0.2G加减速动作时的值。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※选择高推力脉冲伺服马达时

　B（刹车）为标准配备。

行程（mm） 标准价格
标准规格 高推力规格

50 － －
100 － －
150 － －
200 － －
250 － －
300 － －
350 － －
400 － －
450 － －
500 － －

导程
（mm）

行程
控制器 50～ 500（每 50mm）

24
PCON-CA 800<600>
MSEP-C 600<400>

16
PCON-CA 700＜560＞
MSEP-C 420

8
PCON-CA 420
MSEP-C 210

4
（标准规格）

PCON-CA 210
MSEP-C 140

4
（高推力规格） PCON-CFA 90

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

标准
规格

RCP4-RA6C-I-56P-24-① -P3-② -③ 24
PCON-CA 20 3

182

50～500
（每50mm）

MSEP-C 18 3（※）

RCP4-RA6C-I-56P-16-① -P3-② -③ 16
PCON-CA 50 8

273
MSEP-C 40（※） 5（※）

RCP4-RA6C-I-56P-8-① -P3-② -③ 8
PCON-CA 60 18

547
MSEP-C 50（※） 17.5（※）

RCP4-RA6C-I-56P-4-① -P3-② -③ 4
PCON-CA 80 28

1094
MSEP-C 55（※） 26（※）

高推力
规格 RCP4-RA6C-I-56SP-4-① -P4-② -③ -B 4

PCON-CFA － 55
1106

－ － －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

0 10 20 30 40 50
末端负荷 （N）

2.0

1.8

1.6

1.4

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0

形
变
量 

（mm）

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，
　　请充分注意与周围其他物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  通过前部机壳或法兰安装驱动轴本体时，
　　不得对本体部分施加外力。
　　 ME： 机械末端
　　 SE： 行程末端

2维
CAD
2维
CAD

■行程－尺寸・质量一览表
行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Ｌ
无刹车 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 
带刹车 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 
高推力 421.5 471.5 521.5 571.5 621.5 671.5 721.5 771.5 821.5 871.5

A 76 126 176 226 276 326 376 426 476 526
B 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
C 0 0 0 1 1 2 2 3 3 4
D 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
F 6 6 6 8 8 10 10 12 12 14
G 146 196 246 296 346 396 446 496 546 596
J 91 141 191 241 291 341 391 441 491 541
K 181.5 231.5 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 
M 76 126 76 126 76 126 76 126 76 126
N 30 80 130 80 130 80 130 80 130 80

拉杆末端静态容许负荷（N） 112.7 91.5 76.7 65.7 57.2 50.4 44.8 40.2 36.2 32.7 
拉杆末端动态 
容许负荷（N） 

负荷偏心 0mm 49.0  37.4 29.9 24.5 20.4 17.1 14.5 12.3 10.3 8.6 
负荷偏心 100mm 38.7 31.0  25.5 21.4 18.1 15.4 13.2 11.2 9.5 8.0  

拉杆末端静态容许力矩（N・m） 11.4 9.3  7.9  6.8  6.0  5.4  4.9  4.5 4.1  3.8  
拉杆末端动态容许力矩（N・m） 3.9  3.1  2.5  2.1  1.8  1.5  1.3  1.1 1.0  0.8  

质量 
 （kg）

无刹车 3.4 3.7 4.1 4.4 4.7 5.0 5.4 5.7 6.0 6.3 
带刹车 3.9 4.2 4.6 4.9 5.2 5.5 5.9 6.2 6.5 6.8 

■带法兰尺寸图
  （选项）

■ RCP4-RA6C  拉杆形变量（参考値）
（下表为将驱动轴垂直安装，对推杆施以一个方向的径向力时的形变量。）

（※4）
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RCP4　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

适用控制器

RCP4系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。　※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页
定位型
高输出规格 PCON-CA-56PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

DC24V

参照
P618

－

→ P607脉冲列型
高输出规格 PCON-CA-56PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-56PI-○Ⅲ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场网络控制 768点 －

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0 最多可以连接8轴

PIO控制定位型 3点
参照
P572 － → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0 最多可以连接8轴

现场网络控制定位型 256点

定位型 PCON-CFA-56SPI-○Ⅰ -2-0 高推力规格用
PIO控制 512点

DC24V 参照
P618

－

→ P607脉冲列型 PCON-CFA-56SPI-PL□-2-0 高推力规格用
脉冲串控制 ̶ －

现场网络型 PCON-CFA-56SPI-○Ⅲ -0-0 高推力规格用
现场网络控制 768点 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 4 - R A 5 R   电缸　拉杆型　马达单元型折返型　本体宽52mm　24V脉冲伺服马达

42P:	脉冲伺服马达
	 42□尺寸

I:增量型规格 P3:PCON-CA
　 MSEP-C

请参考

选项一览表
50 ： 50mm

～

400 : 400mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP4　 RA5R 　 I 　 42P 　 　 　 P3 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格）
驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

（单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

导程（mm） 行程
控制器 50～ 400（每 50mm）

20
PCON-CA 800

MSEP-C 640

12
PCON-CA 700

MSEP-C 500

6
PCON-CA 450

MSEP-C 250

3
PCON-CA 225

MSEP-C 125

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
重复定位精度（※1） ±0.02mm　【±0.03mm】
空转 0.1mm以下
拉杆 φ22mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 0度
拉杆允许负载质量 P152、卷末P117参照
拉杆末端伸出长 100mm以下
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

行程（mm） 标准价格
50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －
350 －
400 －

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 － 
电缆出线方向变更（上侧） CJT →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（外侧） CJO →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（下侧） CJB →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P44 －
马达左折返规格（标准） ML →卷末 P52 免费
马达右折返规格 MR →卷末 P52 免费
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
刮刀 SC →卷末 P55 －

（※1）【  】内为导程20规格时的参数。

（※）行程50时带刹车规格的马达盖板会与法兰安装件干涉，无法同时使用。

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	20 :	20mm
	12 :	12mm
	 6 :	 6mm
	 3 :	 3mm

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

RCP4-RA5R-I-42P-20- ① -P3- ② - ③ 20
PCON-CA 6 1.5

56

50～400
（每

50mm）

MSEP-C 6 1.5（※）

RCP4-RA5R-I-42P-12- ① -P3- ② - ③ 12
PCON-CA 25 4

93
MSEP-C 25（※） 4（※）

RCP4-RA5R-I-42P-6- ① -P3- ② - ③ 6
PCON-CA 40 10

185
MSEP-C 40（※） 10（※）

RCP4-RA5R-I-42P-3- ① -P3- ② - ③ 3
PCON-CA 60 20

370
MSEP-C 40（※） 20（※）

MSEP-C驱动时

PCON-CA驱动时

P
O I N T

 

（１）负载质量是以加速度0.3G（部分机型为0.2G）条件下动作时的值。加
速度的上限为1G(※)，随加速度的提升，负载质量会下降。

　（※）随连接的控制器、驱动轴的导程不同，加速度上限也会变化。 
      详细数据请参考卷末P105、P107选型参考。

（２）根据RCP4连接的控制器不同，最大负载质量与最高速度会发生变化，
提请注意。（请参考驱动轴性能表）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

■速度与负载质量的关系图 ※水平使用时的负载值为外置导轨后的数值。

※马达折返方向为ML  
    或MR，请务必明记。

151　RCP4-RA5R

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCP4　电缸

上图为马达左折返规格（ML）。

（※）以0.2G加减速动作时的值。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  通过前部机壳或法兰安装驱动轴本体时，
　　不得对本体部分施加外力。
　　 ME： 机械末端
　　 SE： 行程末端

2维
CAD
2维
CAD

行程 50 100 150 200 250 300 350 400
Ｌ 181 231 288 331 381 431 481 531
Ａ 73.5 123.5 173.5 223.5 273.5 323.5 373.5 423.5
Ｂ 0 0 1 1 2 2 3 3
Ｃ 0 0 0 1 1 2 2 3
Ｄ 4 4 6 6 8 8 10 10
F 4 4 4 6 6 8 8 10
G 127 177 227 277 327 377 427 477
J 18.5 68.5 118.5 168.5 218.5 268.5 318.5 368.5
K 153.5 203.5 253.5 303.5 353.5 403.5 453.5 503.5
M 73.5 123.5 73.5 123.5 73.5 123.5 73.5 123.5
N 35 85 135 85 135 85 135 85

拉杆末端静态容许负荷（N） 65.6 51.2 41.7 34.9 29.8 25.7 22.4 19.7
拉杆末端动态 
容许负荷（N） 

负荷偏心 0mm 32.4 23.6 18.1 14.4 11.6 9.5 7.7 6.2
负荷偏心 100mm 25.6 19.7 15.7 12.7 10.4 8.6 7.1 5.7

拉杆末端静态容许力矩（N・m） 6.6 5.2 4.3 3.7 3.2 2.8 2.6 2.3
拉杆末端动态容许力矩（N・m） 2.6 2.0 1.6 1.3 1.0 0.9 0.7 0.6

质量 
 （kg）

无刹车 2.1 2.4 2.6 2.9 3.2 3.4 3.7 4.0

带刹车 2.3 2.6 2.9 3.1 3.4 3.7 3.9 4.2

■行程－尺寸・质量一览表
■ RCP4-RA5R  拉杆形变量（参考値）
（下表为将驱动轴垂直安装，对推杆施以一个方向的径向力时的形变量。）

2.0

1.8

1.6

1.4

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0
0 10 20 30 40 50

末端负荷 （N）

形
变
量 

（mm）
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RCP4　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■带法兰尺寸图
  （选项）

（※4）

※行程50时带刹车规格的马
　达盖板会与法兰安装件干涉，
　无法同时使用。

适用控制器

RCP4系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。　※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页
定位型
高输出规格 PCON-CA-42PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

DC24V

参照
P618

－

→ P607脉冲列型
高输出规格 PCON-CA-42PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-42PI-○Ⅲ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场网络控制 768点 －

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0 最多可以连接8轴

PIO控制定位型 3点
参照
P572 － → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0 最多可以连接8轴

现场网络控制定位型 256点



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 4 - R A 6 R   电缸　拉杆型　马达单元型折返型　本体宽61mm　24V脉冲伺服马达

56P:	脉冲伺服马达
	 56□尺寸

I:增量型规格 P3:PCON-CA
　 MSEP-C

请参考

选项一览表
50 ： 50mm

～

500 : 500mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP4　 RA6R 　 I 　 56P 　 　 　 P3 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格）
驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

（单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

导程（mm） 行程
控制器 50～ 500（每 50mm）

24
PCON-CA 800<600>
MSEP-C 600<400>

16
PCON-CA 560
MSEP-C 420

8
PCON-CA 420<350>
MSEP-C 210

4
PCON-CA 175
MSEP-C 140

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ12mm　滚轧C10
重复定位精度（※1） ±0.02mm　【±0.03mm】
空转 0.1mm以下
拉杆 φ25mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 0度
拉杆允许负载质量 P154、卷末P117参照
拉杆末端伸出长 100mm以下
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

行程（mm） 标准价格
50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －
350 －
400 －
450 －
500 －

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 － 
电缆出线方向变更（上侧） CJT →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（外侧） CJO →卷末 P42 －
电缆出线方向变更（下侧） CJB →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P44 －
马达左折返规格（标准） ML →卷末 P52 免费
马达右折返规格 MR →卷末 P52 免费
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
刮刀 SC →卷末 P55 －

（※1）【  】内为导程20规格时的参数。

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	24 :	24mm
	16 :	16mm
	 8 :	 8mm
	 4 :	 4mm

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

RCP4-RA6R-I-56P-24- ① -P3- ② - ③ 24
PCON-CA 20 3

182

50～500
（每

50mm）

MSEP-C 18 3（※）

RCP4-RA6R-I-56P-16- ① -P3- ② - ③ 16
PCON-CA 50 8

273
MSEP-C 40（※） 5（※）

RCP4-RA6R-I-56P-8- ① -P3- ② - ③ 8
PCON-CA 60 18

547
MSEP-C 50（※） 17.5（※）

RCP4-RA6R-I-56P-4- ① -P3- ② - ③ 4
PCON-CA 80 28

1094
MSEP-C 55（※） 26（※）

MSEP-C驱动时

PCON-CA驱动时

■速度与负载质量的关系图 ※水平使用时的负载值为外置导轨后的数值。

※马达折返方向为ML 
    或MR，请务必明记。

上图为马达左折返规格（ML）。

＜  ＞内为垂直使用时的值。

（※）行程50时带刹车规格的马达盖板会与法兰安装件干涉，无法同时使用。
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※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCP4　电缸
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（１）负载质量是以加速度0.3G（部分机型为0.2G）条件下动作时的值。加
速度的上限为1G(※)，随加速度的提升，负载质量会下降。

　（※）随连接的控制器、驱动轴的导程不同，加速度上限也会变化。 
      详细数据请参考卷末P105、P107选型参考。

（２）根据RCP4连接的控制器不同，最大负载质量与最高速度会发生变化，
提请注意。（请参考驱动轴性能表）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

（※）以0.2G加减速动作时的值。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※导程8动作加减速为0.1G。
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CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  通过前部机壳或法兰安装驱动轴本体时，
　　不得对本体部分施加外力。
　　 ME： 机械末端
　　 SE： 行程末端

2维
CAD
2维
CAD

■ RCP4-RA6R  拉杆形变量（参考値）
（下表为将驱动轴垂直安装，对推杆施以一个方向的径向力时的形变量。） ■行程－尺寸・质量一览表

行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Ｌ 214.5 264.5 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5
Ａ 76 126 176 226 276 326 376 426 476 526
Ｂ 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
Ｃ 0 0 0 1 1 2 2 3 3 4
Ｄ 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
F 6 6 6 8 8 10 10 12 12 14
G 146 196 246 296 346 396 446 496 546 596
J 91 141 191 241 291 341 391 441 491 541
K 181.5 231.5 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5
M 76 126 76 126 76 126 76 126 76 126
N 30 80 130 80 130 80 130 80 130 80

拉杆末端静态容许负荷（N） 112.7 91.5 76.7 65.7 57.2 50.4 44.8 40.2 36.2 32.7
拉杆末端动态 
容许负荷（N） 

负荷偏心 0mm 49.0 37.4 29.9 24.5 20.4 17.1 14.5 12.3 10.3 8.6
负荷偏心 100mm 38.7 31.0 25.5 21.4 18.1 15.4 13.2 11.2 9.5 8.0

拉杆末端静态容许力矩（N・m） 11.4 9.3 7.9 6.8 6.0 5.4 4.9 4.5 4.1 3.8
拉杆末端动态容许力矩（N・m） 3.9 3.1 2.5 2.1 1.8 1.5 1.3 1.1 1.0 0.8

质量 
 （kg）

无刹车 3.9 4.2 4.5 4.8 5.1 5.5 5.8 6.1 6.4 6.8

带刹车 4.4 4.7 5.0 5.3 5.6 6.0 6.3 6.6 6.9 7.3
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RCP4　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■带法兰尺寸图
  （选项）

（※4）

※行程50时带刹车规格的马
　达盖板会与法兰安装件干涉，
　无法同时使用。

适用控制器

RCP4系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。　※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页
定位型
高输出规格 PCON-CA-56PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

DC24V

参照
P618

－

→ P607脉冲列型
高输出规格 PCON-CA-56PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-56PI-○Ⅲ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场网络控制 768点 －

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0 最多可以连接8轴

PIO控制定位型 3点
参照
P572 － → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0 最多可以连接8轴

现场网络控制定位型 256点
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■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP3系列的速度时，负载质量会随之
降低。请根据下表确认所需速度与负载是否满足要求。

RCP3　电缸

RCP3-RA2AC  电缸　细小型拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽 22mm　脉冲伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20P:脉冲伺服马达
20□标准型

20SP:脉冲伺服马达
20□高推力型

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCP3　 RA2AC 　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

B	 :	刹车
NM	:	反原点规格

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

名称 标准价格选项记号 参考页
B
NM

→卷末 P42
→卷末 P52

刹车
反原点规格

－
免费

行程

导程
25
（mm）

50～ 100
（mm）

180

180

200

200

100

100

50

50

4

4

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

2

2

1

1

25:25mm
〜

100:100mm
（每 25mm）

155　RCP3-RA2AC

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※RCP3的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－

 25
 50
 75
 100

滚珠丝杆
 ①行程 （mm）

标准价格
驱动丝杆

滑动丝杆
高推力型 标准型

－
－
－
－

－
－
－
－

型号 马达
种类

驱动
丝杆

导程
（mm）

最大负载质量 最大推压力
（N）

重复
定位精度
（mm）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP3-RA2AC-I-20SP-4-① -② -③ -④
高推力

滚珠
丝杆

4 1 0.325

参考
卷末
P81

±0.02

25～100
（每 25mm）

RCP3-RA2AC-I-20SP-2-① -② -③ -④ 2 2 0.625

RCP3-RA2AC-I-20SP-1-① -② -③ -④ 1 4 1.25

RCP3-RA2AC-I-20P - 4 -① -② -③ -④
标准

4 0.5 0.2

RCP3-RA2AC-I-20P - 2 -① -② -③ -④ 2 1 0.375

RCP3-RA2AC-I-20P - 1 -① -② -③ -④ 1 2 0.75

RCP3-RA2AC-I-20P-4S-① -② -③ -④
标准

滑动
丝杆

4 0.25 0.125

±0.05RCP3-RA2AC-I-20P-2S-① -② -③ -④ 2 0.5 0.25

RCP3-RA2AC-I-20P-1S-① -② -③ -④ 1 1 0.5

P
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（1）负载质量是以加速度 0.3G（滑动丝杆规格与垂直使用时为 0.2G）
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（2） 水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
 如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。
（3） 最大推压力为以 5mm/s动作时的数值。   

进行推压动作时请参考卷末 P71。
（4）如果在有粉尘悬浮的环境中使用，寿命会大幅降低。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ 4mm　滚轧 C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
基座 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
导轨 滑动导轨
适用环境温度・湿度 0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平： 1000万次（往返次数）　垂直： 500万次（往返次数）
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返
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RCP3　电缸
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标准型 　117.5
高推力型 134.5

（带刹车）

（无刹车）

电缆中继接头※1

3（二面宽部）※3

拉杆末端螺母尺寸

3.6

M6×1.0

（
11
.5
）

10

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

※带刹车型质量增加　
　  0.1kg。
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※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时滑块会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

行程 25 50 75 100

L
标准型

无刹车 168 193 218 243
带刹车 212 237 262 287

高推力
型

无刹车 185 210 235 260
带刹车 229 254 279 304
A 94.5 119.5 144.5 169.5
B 25 50 75 100
C 0 0 0 50
D 4 4 4 6

质量（kg） 0.31 0.33 0.36 0.37

②适用控制器

RCP3系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

PMEC-C-20SPI-○Ⅰ -2-○Ⅱ
PMEC-C-20PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEP-C-20PI-○Ⅰ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-CA-20PI-○Ⅰ -2-0

搭载高输出驱动模块
PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-PL□-2-0
PCON-CA-20PI-PL□-2-0

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅳ -0-0
PCON-CA-20PI-○Ⅳ -0-0

搭载高输出驱动模块
现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格）

PCON-PL-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PL-20PI-○Ⅰ -2-0

差动式线驱动器
对应

（－）
参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格）

PCON-PO-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PO-20PI-○Ⅰ -2-0

集电极开路
对应 －

串行通信型 PCON-SE-20SPI-N-0-0
PCON-SE-20PI-N-0-0

串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEL-CS-1-20PI-○Ⅰ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP3　电缸

RCP3-RA2BC  电缸　细小型拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽 28mm　脉冲伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20P:脉冲伺服马达
20□标准型

20SP:脉冲伺服马达
20□高推力型

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

   6		:	滚珠丝杆 6mm
   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCP3　 RA2BC 　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

名称 标准价格选项记号 参考页
B
NM

→卷末 P42
→卷末 P52

刹车
反原点规格

－
免费

B	 :	刹车
NM	:	反原点规格

25:25mm
〜

150:150mm
（每 25mm）

157　RCP3-RA2BC

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※RCP3的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 25
 50
 75
 100
 125
 150

滚珠丝杆
 ①行程 （mm）

标准价格
驱动丝杆

滑动丝杆
高推力型 标准型

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

型号 马达
种类

驱动
丝杆

导程
（mm）

最大负载质量 最大推压力
（N）

重复
定位精度
（mm）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP3-RA2BC-I-20SP-6-① -② -③ -④

高推力

滚珠
丝杆

6 1 0.325

参考
卷末
P81

±0.02

25～150
（每 25mm）

RCP3-RA2BC-I-20SP-4-① -② -③ -④ 4 2 0.625

RCP3-RA2BC-I-20SP-2-① -② -③ -④ 2 4 1.25

RCP3-RA2BC-I-20SP-1-① -② -③ -④ 1 8 2.5

RCP3-RA2BC-I-20P - 6 -① -② -③ -④

标准

6 0.5 0.2

RCP3-RA2BC-I-20P - 4 -① -② -③ -④ 4 1 0.375

RCP3-RA2BC-I-20P - 2 -① -② -③ -④ 2 2 0.75

RCP3-RA2BC-I-20P - 1 -① -② -③ -④ 1 4 1.5

RCP3-RA2BC-I-20P-6S-① -② -③ -④
标准

滑动
丝杆

6 0.25 0.125

±0.05RCP3-RA2BC-I-20P-4S-① -② -③ -④ 4 0.5 0.25

RCP3-RA2BC-I-20P-2S-① -② -③ -④ 2 1 0.5

导程
25
（mm）

180

180

50
（mm）

280

280

75～150
（mm）

300

300

180

180

200

200

100

50

100

6

6

4

4

2

1

2

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP3系列的速度时，负载质量会随之
降低。请根据下表确认所需速度与负载是否满足要求。

0.325

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（滑动丝杆规格与垂直使用时为 0.2G）
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（2） 水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
 如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。
（3） 最大推压力为以 5mm/s动作时的数值。   

进行推压动作时请参考卷末 P71。
（4）如果在有粉尘悬浮的环境中使用，寿命会大幅降低。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
基座 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
导轨 滑动导轨
适用环境温度・湿度 0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平： 500万次（往返次数）　垂直： 1000万次（往返次数）
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP3　电缸

（200）

标准型 　73.5
高推力型 90.5
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标准型 　117.5
高推力型 134.5

28

（带刹车）

（无刹车）

ST ： 行程
ME ： 机械末端
SE ： 行程末端

10

电缆中继接头※1

3（二面宽部）※3

拉杆末端螺母尺寸

3.6

M6×1.0

（
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.5
）

10

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール
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※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时滑块会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

■行程－尺寸・质量一览表
行程 25 50 75 100 125 150

L
标准型

无刹车 168 193 218 243 268 293
带刹车 212 237 262 287 312 337

高推力
型

无刹车 185 210 235 260 285 310
带刹车 229 254 279 304 329 354
A 94.5 119.5 144.5 169.5 194.5 219.5
B 25 50 75 100 125 150
C 0 0 0 50 62.5 75
D 4 4 4 6 6 6

质量（kg） 0.36 0.39 0.42 0.45 0.48 0.51

※带刹车型质量增加　
　  0.1kg。

②适用控制器

RCP3系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

PMEC-C-20SPI-○Ⅰ -2-○Ⅱ
PMEC-C-20PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEP-C-20PI-○Ⅰ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-CA-20PI-○Ⅰ -2-0

搭载高输出驱动模块
PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-PL□-2-0
PCON-CA-20PI-PL□-2-0

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅳ -0-0
PCON-CA-20PI-○Ⅳ -0-0

搭载高输出驱动模块
现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格）

PCON-PL-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PL-20PI-○Ⅰ -2-0

差动式线驱动器
对应

（－）
参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格）

PCON-PO-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PO-20PI-○Ⅰ -2-0

集电极开路
对应 －

串行通信型 PCON-SE-20SPI-N-0-0
PCON-SE-20PI-N-0-0

串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEL-CS-1-20PI-○Ⅰ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向
的负载，可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP3　电缸

RCP3-RA2AR  电缸　细小型拉杆型　马达单元型折返型　本体宽 22mm　脉冲伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20P:脉冲伺服马达
20□标准型

20SP:脉冲伺服马达
20□高推力型

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCP3　 RA2AR 　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

名称 标准价格选项记号 参考页
B
ML
MR
NM

→卷末 P42
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P52

刹车
马达左折返规格（标准）
马达右折返规格
反原点规格

－
免费
免费
免费

请参考
选项一览表

※马达折返方向为ML 
或MR，请务必明
记。

25:25mm
〜

100:100mm
（每 25mm）

159　RCP3-RA2AR

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※RCP3的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－

 25
 50
 75
 100

滚珠丝杆
 ①行程 （mm）

标准价格
驱动丝杆

滑动丝杆
高推力型 标准型

－
－
－
－

－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
25
（mm）

50～ 100
（mm）

180

180

200

200

100

100

50

50

4

4

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

2

2

1

1

型号 马达
种类

驱动
丝杆

导程
（mm）

最大负载质量 最大推压力
（N）

重复
定位精度
（mm）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP3-RA2AR-I-20SP-4-① -② -③ -④
高推力

滚珠
丝杆

4 1 0.325

参考
卷末
P81

±0.02

25～100
（每 25mm）

RCP3-RA2AR-I-20SP-2-① -② -③ -④ 2 2 0.625

RCP3-RA2AR-I-20SP-1-① -② -③ -④ 1 4 1.25

RCP3-RA2AR-I-20P - 4 -① -② -③ -④
标准

4 0.5 0.2

RCP3-RA2AR-I-20P - 2 -① -② -③ -④ 2 1 0.375

RCP3-RA2AR-I-20P - 1 -① -② -③ -④ 1 2 0.75

RCP3-RA2AR-I-20P-4S-① -② -③ -④
标准

滑动
丝杆

4 0.25 0.125

±0.05RCP3-RA2AR-I-20P-2S-① -② -③ -④ 2 0.5 0.25

RCP3-RA2AR-I-20P-1S-① -② -③ -④ 1 1 0.5

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP3系列的速度时，负载质量会随之
降低。请根据下表确认所需速度与负载是否满足要求。

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

上图为马达左折返规格（ML）。

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（滑动丝杆规格与垂直使用时为 0.2G）
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（2） 水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
 如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。
（3） 最大推压力为以 5mm/s动作时的数值。   

进行推压动作时请参考卷末 P71。
（4）如果在有粉尘悬浮的环境中使用，寿命会大幅降低。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ4mm　滚轧C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
基座 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
导轨 滑动导轨
适用环境温度・湿度 0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平： 1000万次（往返次数）　垂直： 500万次（往返次数）
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※带刹车型质量增加 0.1kg。

RCP3　电缸
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2-φ3H7 深 3
（距离基座底面）

Z

26.5 B 15
C10

φ
17
h7

φ
12 10

M
6x
1.
0

12
15 1.57

标准型 　  88.5
高推力型 105.5

7.5
A 17

L

标准型 　117.5
高推力型 134.5

（200）

（确保100以上）

（带刹车）

（无刹车）
※刹车部的底面较本体安装面有1ｍｍ的伸出
  安装的时候请注意。

电缆中继接头※1

3( 二面宽部 )※3

拉杆末端螺母尺寸

3.6

M6×1.0

（
11
.5
）

10

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

L
A
B
C
D

质量（kg）

行程
111.5
94.5
25
0
4
0.34

136.5
119.5
50
0
4
0.36

161.5
144.5
75
0
4
0.39

186.5
169.5
100
50
6
0.4

25 50 75 100
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※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时滑块会一直移动到ME（机

械末端），请充分注意与周围物体间的干
涉。

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差
异，不完全和图纸一致。

※下图为马达左折返规格。

②适用控制器

RCP3系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

PMEC-C-20SPI-○Ⅰ -2-○Ⅱ
PMEC-C-20PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEP-C-20PI-○Ⅰ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-CA-20PI-○Ⅰ -2-0

搭载高输出驱动模块
PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-PL□-2-0
PCON-CA-20PI-PL□-2-0

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅳ -0-0
PCON-CA-20PI-○Ⅳ -0-0

搭载高输出驱动模块
现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格）

PCON-PL-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PL-20PI-○Ⅰ -2-0

差动式线驱动器
对应

（－）
参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格）

PCON-PO-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PO-20PI-○Ⅰ -2-0

集电极开路
对应 －

串行通信型 PCON-SE-20SPI-N-0-0
PCON-SE-20PI-N-0-0

串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEL-CS-1-20PI-○Ⅰ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向
的负载，可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP3　电缸

RCP3-RA2BR  电缸　细小型拉杆型　马达单元型折返型　本体宽 28mm　脉冲伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20P:脉冲伺服马达
20□标准型

20SP:脉冲伺服马达
20□高推力型

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

   6		:	滚珠丝杆 6mm
   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCP3　 RA2BR 　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

名称 标准价格选项记号 参考页
B
ML
MR
NM

→卷末 P42
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P52

刹车
马达左折返规格（标准）
马达右折返规格
反原点规格

－
免费
免费
免费

25:25mm
〜

150:150mm
（每 25mm）

161　RCP3-RA2BR

请参考
选项一览表

※马达折返方向为ML 
或MR，请务必明
记。

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※RCP3的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 25
 50
 75
 100
 125
 150

滚珠丝杆
 ①行程 （mm）

标准价格
驱动丝杆

滑动丝杆
高推力型 标准型

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

型号 马达
种类

驱动
丝杆

导程
（mm）

最大负载质量 最大推压力
（N）

重复
定位精度
（mm）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP3-RA2BR-I-20SP-6-① -② -③ -④

高推力

滚珠
丝杆

6 1 0.325

参考
卷末
P81

±0.02

25～150
（每 25mm）

RCP3-RA2BR-I-20SP-4-① -② -③ -④ 4 2 0.625

RCP3-RA2BR-I-20SP-2-① -② -③ -④ 2 4 1.25

RCP3-RA2BR-I-20SP-1-① -② -③ -④ 1 8 2.5

RCP3-RA2BR-I-20P - 6 -① -② -③ -④

标准

6 0.5 0.2

RCP3-RA2BR-I-20P - 4 -① -② -③ -④ 4 1 0.375

RCP3-RA2BR-I-20P - 2 -① -② -③ -④ 2 2 0.75

RCP3-RA2BR-I-20P - 1 -① -② -③ -④ 1 4 1.5

RCP3-RA2BR-I-20P-6S-① -② -③ -④
标准

滑动
丝杆

6 0.25 0.125

±0.05RCP3-RA2BR-I-20P-4S-① -② -③ -④ 4 0.5 0.25

RCP3-RA2BR-I-20P-2S-① -② -③ -④ 2 1 0.5

导程
25
（mm）

180

180

50
（mm）

280

280

75～150
（mm）

300

300

180

180

200

200

100

50

100

6

6

4

4

2

1

2

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP3系列的速度时，负载质量会随之
降低。请根据下表确认所需速度与负载是否满足要求。

0.325

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

上图为马达左折返规格（ML）。

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（滑动丝杆规格与垂直使用时为 0.2G）
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（2） 水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
 如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。
（3） 最大推压力为以 5mm/s动作时的数值。   

进行推压动作时请参考卷末 P71。
（4）如果在有粉尘悬浮的环境中使用，寿命会大幅降低。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ 6mm　滚轧 C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
基座 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
导轨 滑动导轨
适用环境温度・湿度 0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平： 1000万次（往返次数）　垂直： 500万次（往返次数）
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※带刹车型质量增加 0.1kg。

RCP3　电缸
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刹车部

（带刹车）

（无刹车）

电缆中继接头※1

3（二面宽部）※3

拉杆末端螺母尺寸

3.6

M6×1.0

（
11
.5
）

10

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

L
A
B
C
D

质量（kg）

行程
111.5
94.5
25
0
4
0.38

136.5
119.5
50
0
4
0.41

161.5
144.5
75
0
4
0.44

186.5
169.5
100
50
6
0.47

211.5
194.5
125
62.5
6
0.5

236.5
219.5
150
75
6
0.53

25 50 75 100 125 150
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※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时滑块会一直移动到ME 
（机械末端），请充分注意与周围物 
体间的干涉。

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个 
体差异，不完全和图纸一致。

※下图为马达左折返规格。

②适用控制器

RCP3系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

PMEC-C-20SPI-○Ⅰ -2-○Ⅱ
PMEC-C-20PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEP-C-20PI-○Ⅰ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-CA-20PI-○Ⅰ -2-0

搭载高输出驱动模块
PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-PL□-2-0
PCON-CA-20PI-PL□-2-0

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格

PCON-CA-20SPI-○Ⅳ -0-0
PCON-CA-20PI-○Ⅳ -0-0

搭载高输出驱动模块
现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格）

PCON-PL-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PL-20PI-○Ⅰ -2-0

差动式线驱动器
对应

（－）
参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格）

PCON-PO-20SPI-○Ⅰ -2-0
PCON-PO-20PI-○Ⅰ -2-0

集电极开路
对应 －

串行通信型 PCON-SE-20SPI-N-0-0
PCON-SE-20PI-N-0-0

串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-20SPI-○Ⅰ -2-0
PSEL-CS-1-20PI-○Ⅰ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向
的负载，可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

RCP2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。
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①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ6mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ12mm
±2.1度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 标准价格选项记号 参考页
FL
FT

→卷末 P44
→卷末 P48

法兰安装件
脚部安装件

－
－

R C P 2 - R A 2 C   电缸　拉杆型　本体宽25mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20P:	脉冲伺服马达
	 20□尺寸

I:增量型规格
※使用简易绝对单元时
型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

25:25mm
〜

100:100mm
（每 25mm）

	 1	:	 1mm

■型号项目　RCP2　 RA2C 　 I 　 20P 　 1 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

导程
（mm）

1

水平（kg）

7

垂直（kg）
最大负载质量 最大推压力

（N）型号

2.5 100

行程
（mm）

RCP2-RA2C-I-20P-1- ① - ② - ③ - ④
25～100
（每 25mm）

记号说明 ① 行程 ② 适用控制器 ③ 电缆长 ④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

行程

导程
25～ 100
（每 25mm）

251

－
－
－
－

 25
 50
 75
 100

 ①行程 （mm） 标准价格

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（2） 负载质量是以加速度 0.05G条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。
另外，水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏，提请注意。

（3） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

请参考

选项一览表



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

RCP2　电缸
尺寸图

行程 25 50 75 100
l
L
P

质量（kg）

70
157.5
45
0.4

95
182.5
70
0.5

120
207.5
95
0.6

145
232.5
120
0.7

■行程－尺寸・质量一览表

※1. 连接马达・编码器电缆。
电缆的详情请参考卷末 P59。

※2. 原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分
注意与周围物体间的干涉。

 ME ：  机械末端
 SE ：  行程末端

2维
CAD
2维
CAD
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禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

②适用控制器

RCP2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型
PMEC-C-20PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ 可立刻上手的

简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-20PI-○Ⅰ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格 PCON-CA-20PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格 PCON-CA-20PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-20PI-○Ⅳ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格） PCON-PL-20PI-○Ⅰ -2-0 差动式线驱动器

对应
（－）

参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格） PCON-PO-20PI-○Ⅰ -2-0 集电极开路

对应 －

串行通信型 PCON-SE-20PI-N-0-0 串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-20PI-○Ⅰ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665

※RA2C在结构上无法使用反原点规格。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。
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①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22mm
±1.5度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

R C P 2 - R A 3 C   电缸　拉杆型　本体宽35mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

28P:	脉冲伺服马达
	 28□尺寸

I:增量型规格
※使用简易绝对单元时
型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R □□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　RCP2　 RA3C 　 I 　 28P 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

导程
（mm）

5

2.5

水平（kg）

～ 15

～ 30

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）（注 2）型号

～ 6

～ 10

73.5

156.8

行程
（mm）

RCP2-RA3C-I-28P-5- ① - ② - ③ - ④

RCP2-RA3C-I-28P-2.5- ① - ② - ③ - ④
50～200
（每 50mm）

记号说明 ① 行程 ② 适用控制器 ③ 电缆长 ④ 选项 （单位为mm/s）

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

187

114

5

2.5

名称 标准价格选项记号 参考页
FL
FT
NM

→卷末 P44
→卷末 P48
→卷末 P52

法兰安装件
脚部安装件
反原点规格

－
－
免费

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

（注 2）进行推压动作时请参考卷末P71。

 ①行程 （mm） 标准价格

RCP2　电缸

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（3） 负载质量是以加速度 0.2G条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。
另外，水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏，提请注意。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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行程 50 100 150 200
l
L
N
n

质量（kg）

112.5
203
1
6
0.8

162.5
253
2
8
0.95

212.5
303
3
10
1.1

262.5
353
4
12
1.25

■行程－尺寸・质量一览表

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

※1. 连接马达・编码器电缆。
电缆的详情请参考卷末 P59。

※2. 原点复位时滑块会一直移动到ME（机械末端）， 
请充分注意与周围物体间的干涉。

 ME ：  机械末端
 SE ：  行程末端

※3. 两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCP2　电缸

②适用控制器

RCP2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型
PMEC-C-28SPI-○Ⅰ -2-○Ⅱ 可立刻上手的

简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-28SPI-○Ⅰ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格 PCON-CA-28SPI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格 PCON-CA-28SPI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-28SPI-○Ⅳ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格） PCON-PL-28SPI-○Ⅰ -2-0 差动式线驱动器

对应
（－）

参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格） PCON-PO-28SPI-○Ⅰ -2-0 集电极开路

对应 －

串行通信型 PCON-SE-28SPI-N-0-0 串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-28SPI-○Ⅰ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 2 - R A 8 C   电缸　高推力拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽85mm　24V脉冲伺服马达

60P:	脉冲伺服马达
	 60□尺寸

I:增量型规格 P4:PCON-CFA50 ：  50mm

～

300 : 300mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP2　 RA8C 　 I 　 60P 　 　 　 P4 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	10 :	10mm
	 5 :	 5mm

ＲＣＰ2－ＲＡ８Ｃ　水平

ＲＣＰ2－ＲＡ８Ｃ　垂直

PCON-CFA驱动时

PCON-CFA驱动时

■速度与负载质量的关系图

P

O I N T

 

（１）负载质量为如下条件下动作时的值。 
(导程5为加速度0.1G、导程10为加速度0.2G) 
加减速度的上限即为上述数值。

（２）RA8C的控制器为专用控制器（高推力用PCON-CFA），提请注意。
（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP2-RA8C-I-60P-10- ① -P4- ② - ③ 10 PCON-CFA 60 40 1000
50～300
（每50mm）

RCP2-RA8C-I-60P-5- ① -P4- ② - ③ 5 PCON-CFA 100 70 2000

③选项价格表（标准价格）
名称 选项记号 参考页 标准价格

电缆接口出线方向变更 A1～ A3 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P44 －
脚部安装件 FT →卷末 P48 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）
种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

驱动轴规格

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ16mm　滚轧C10
重复定位精度 ±0.02mm
空转 0.1mm以下
拉杆 φ40mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 ±1.0度
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行程（mm） 标准价格
50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －

（单位为mm/s）

167　RCP2-RA8C

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCP2　电缸

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

行程

导程
50～300
（每 50mm）

10 300

5 150

■行程与最高速度

请参考

选项一览表



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

适用控制器

RCP2-RA8C驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

定位型 PCON-CFA-60PI-NP-□-0-□
PCON-CFA-60PI-PN-□-0-□

搭载高输出驱动模块
PIO控制定位型 512点

DC24V 参照
P618

－

→ P607脉冲串型 PCON-CFA-60PI-PLN-□-0-□
PCON-CFA-60PI-PLP-□-0-□

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制型 ̶ －

现场网络型 PCON-CFA-60PI-○Ⅰ -0-0-□ 搭载高输出驱动模块
支持 7种主要的现场总线网络 768点 －

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  使用前部框体和法兰安装件进行本体的固定与安装时，请不要对本体施加外力。
　　 ME：  机械末端
　　 SE：  行程末端

注意！
导程为5时，随负载不同，电缸的寿命变化很大。
负载质量与寿命的关系请参考下图。

RCP2-RA8C　168
※上述型号中的○Ⅰ记入现场网络规格（DV、CC、PR、CN、ML、EC、EP）。

RCP2　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。如果在
拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，可能造成止
旋结构的损坏。

注意！

行程 50 100 150 200 250 300

L 320 370 420 470 520 570

A 0 0 1 1 2 2

B 39.5 89.5 39.5 89.5 39.5 89.5

C 6 6 8 8 10 10

D 100 100 200 200 300 300

质量
（kg）

无刹车 6.5 7.4 8.2 9.1 9.9 10.7

带刹车 7.5 8.4 9.2 10.1 10.9 11.7

■行程－尺寸・质量一览表（mm）

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

R C P 2 - R A 8 R   电缸　高推力拉杆型　马达单元型折返型　本体宽85mm　24V脉冲伺服马达

60P:	脉冲伺服马达
	 60□尺寸

I:增量型规格 P4:PCON-CFA50 ：  50mm

～

300 : 300mm
（每 50mm）

■型号项目　RCP2　 RA8R 　 I 　 60P 　 　 　 P4 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

N	 :	无
P	 :	1m
S	 :	3m
M	:	5m
X□□ :	指定长度
R□□ :	机械电缆

	10 :	10mm
	 5 :	 5mm

ＲＣＰ2－ＲＡ８R　水平

ＲＣＰ2－ＲＡ８R　垂直

PCON-CFA驱动时

PCON-CFA驱动时

■速度与负载质量的关系图

P

O I N T

 

（１）负载质量为如下条件下动作时的值。 
(导程5为加速度0.1G、导程10为加速度0.2G) 
加减速度的上限即为上述数值。

（２）RA8C的控制器为专用控制器（高推力用PCON-CFA），提请注意。
（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4）进行推压动作时请参考卷末P71。

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量

型号 导程
（mm）

适用
控制器

最大负载质量 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg）

RCP2-RA8R-I-60P-10- ① -P4- ② - ③ 10 PCON-CFA 60 40 1000
50～300
（每50mm）

RCP2-RA8R-I-60P-5- ① -P4- ② - ③ 5 PCON-CFA 100 70 2000

③选项价格表（标准价格）
名称 选项记号 参考页 标准价格

电缆接口出线方向变更 A1～ A3 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P44 －
脚部安装件 FT →卷末 P48 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
马达上侧折返 MT1/MT2/MT3 →卷末 P57 免费
马达右侧折返 MR1/MR2 →卷末 P57 免费
马达左侧折返 ML1/ML3 →卷末 P57 免费

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）
种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m）  ～ X10（10m） －
X11（11m）～ X15（15m） －
X16（16m）～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m）  ～ R03（3m） －
R04（4m）  ～ R05（5m） －
R06（6m）  ～ R10（10m） －
R11（11m）～ R15（15m） －
R16（16m）～ R20（20m） －

驱动轴规格

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆　φ16mm　滚轧C10
重复定位精度 ±0.02mm
空转 0.1mm以下
拉杆 φ40mm　不锈钢管
拉杆不旋转精度 ±1.0度
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行程（mm） 标准价格
50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －

（单位为mm/s）

169　RCP2-RA8R

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCP2　电缸

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

行程

导程
50～300
（每 50mm）

10 200

5 100

■行程与最高速度

请参考

选项一览表

※马达折返方向为ML 或
MR，请务必明记。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

适用控制器

RCP2-RA8R驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

定位型 PCON-CFA-60PI-NP-□-0-□
PCON-CFA-60PI-PN-□-0-□

搭载高输出驱动模块
PIO控制定位型 512点

DC24V 参照
P618

－

→ P607脉冲串型 PCON-CFA-60PI-PLN-□-0-□
PCON-CFA-60PI-PLP-□-0-□

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制型 ̶ －

现场网络型 PCON-CFA-60PI-○Ⅰ -0-0-□ 搭载高输出驱动模块
支持 7种主要的现场总线网络 768点 －

※1  连接马达・编码器电缆。
※2  原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。
※3  两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
※4  使用前部框体和法兰安装件进行本体的固定与安装时，请不要对本体施加外力。
　　 ME：  机械末端
　　 SE：  行程末端

RCP2-RA8R　170
※上述型号中的○Ⅰ记入现场网络规格（DV、CC、PR、CN、ML、EC、EP）。

RCP2　电缸免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。如果在
拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，可能造成止
旋结构的损坏。

注意！

2维
CAD
2维
CAD

■行程－尺寸・质量一览表（mm）
行程 50 100 150 200 250 300

L 221.5 271.5 321.5 371.5 421.5 471.5

A 0 0 1 1 2 2

B 39.5 89.5 39.5 89.5 39.5 89.5

C 6 6 8 8 10 10

D 100 100 200 200 300 300

质量
（kg）

无刹车 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12

带刹车 8.6 9.5 10.3 11.2 12.0 12.9

注意！
导程为5时，随负载不同，电缸的寿命变化很大。
负载质量与寿命的关系请参考下图。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

171　RCP2-RA10C

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C P 2 - R A 1 0 C   电缸　高推力拉杆型　本体宽100mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

86P:	脉冲伺服马达
	 86□尺寸

I:增量型规格 P4:PCON-CFA N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R □□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　RCP2　 RA10C　 I 　 86P 　 　 　 P4 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项 （单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时的值

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

250〈167〉

125

63

10

5

2.5

导程
（mm）

10

5

2.5

水平（kg）

～ 80

150

300

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）（注 2）型号

～ 80

～ 100

～ 150

1500

3000

6000

行程
（mm）

RCP2-RA10C-I-86P-10- ① -P4- ② - ③

RCP2-RA10C-I-86P-5- ① -P4- ② - ③

RCP2-RA10C-I-86P-2.5- ① -P4- ② - ③

50～300
（每 50mm）

内容项目
滚珠丝杆　φ 20mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 40mm
±1.0度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 标准价格选项记号 参考页
A1 ～ A3

B
FL
FT

电缆接口出线方向变更
刹车
法兰安装件
脚部安装件

免费
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

（注 2）进行推压动作时请参考卷末P71。

→卷末 P41
→卷末 P42
→卷末 P46
→卷末 P48

 ①行程 （mm） 标准价格

RCP2　电缸

P
O I N T

 

（1）不同的导程各自有其最低速度。（导程 10： 10mm/s、导程 5： 5mm/s、导程 2.5： 1mm/s）
以最低速度更低的速度动作时可能会发生震动，提请注意。

（2）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（3） 负载质量为（导程 10： 0.04G、导程 5： 0.02G、导程 2.5： 0.01G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。
另外，水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏，提请注意。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

尺寸图

垂直负载质量与行走寿命的关系图

2维
CAD
2维
CAD

※1. 连接马达・编码器电缆。马达电缆为 RCP2系列共用，但是编码器
电缆为专用电缆，提请注意。
电缆的详情请参考卷末 P59。

※2. 原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围
物体间的干涉。
ME ：  机械末端
SE ：  行程末端
（　）内为参考尺寸。

※3. 两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。
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禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

※RA10C型在结构上无法使用反原点规格。 

※带刹车型全长增加 45.5mm，
      质量增加 1.5kg。

● RCP2-RA10C的最大推力较其他机型更大，随实际的负载质量或使用推压力的不同，电缸寿命变化很大。
　不仅要确认速度与负载质量的关系图以及推压力与电流限制值的关系图，同样请确认负载质量与寿命的关系图以及推压力与寿命的关
系图，了解对应的行走寿命。

额定负载是基于行走寿命 5,000km
时的最大值。最大负载是动作可能的
最大值。
超过额定负载进行动作时，行走寿命
如右图所示逐渐减少，提请注意。

注意！

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200 250 300
L

质量（kg）
372
9

422
9.5

472
10

522
10.5

572
11

622
11.5

■行程－尺寸・质量一览表

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCP2　电缸

适用控制器

RCP2-RA10C的控制器为下述专用控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

定位型 PCON-CFA-86PI-NP-□-0-□
PCON-CFA-86PI-PN-□-0-□

搭载高输出驱动模块
PIO控制定位型 512点

DC24V 参照
P618

－

→ P607脉冲串型 PCON-CFA-86PI-PLN-□-0-□
PCON-CFA-86PI-PLP-□-0-□

搭载高输出驱动模块
脉冲串控制型 ̶ －

现场网络型 PCON-CFA-86PI-○Ⅰ -0-0-□ 搭载高输出驱动模块
支持 7种主要的现场总线网络 768点 －

※上述型号中的○Ⅰ记入现场网络规格（DV、CC、PR、CN、ML、EC、EP）。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

173　RCP2-SRA4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

RCP2-SRA4R  电缸　拉杆型　本体宽 45mm　脉冲伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

记号说明 ① 行程 ② 适用控制器 ③ 电缆长 ④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。（注 2） 100mm以上行程间隔为 50mm。

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

导程
（mm）

5

2.5

水平（kg）

～ 25

～ 35

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 9

～ 15

112

224

行程
（mm）

RCP2-SRA4R-I-35P-5- ① - ② - ③ - ④

RCP2-SRA4R-I-35P-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每 10mm）
（注 2）

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※当行程超过 70后可以选用刹车。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
－
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FL
FLR
FT

FT2 ／ FT4
NM

→卷末 P42
→卷末 P44
→卷末 P46
→卷末 P48
→卷末 P48
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
脚部安装件 1（底面安装）
脚部安装件 2（右／左侧面安装）
反原点规格

－
－
－
－
－
免费

35P:	脉冲伺服马达
	 35□尺寸

I:增量型规格 N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　RCP2　 SRA4R 　 I 　 35P 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）
※100mm以上行
　程间隔为 50mm

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。 
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3） 水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
如果在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏，提请注意。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸
尺寸图

（※1）连接马达・编码器。电缆的详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。
（※3）两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
但是带刹车规格的最小行程为 70mm。
（60st以下不能使用刹车）

RCP2-SRA4R　174

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋0.2kg）

124.5
84
62
30
0
4
0.83

134.5
94
72
40
0
4
0.89

144.5
104
82
50
0
4
0.96

154.5
114
92
60
0
4
1.02

164.5
124
102
70
0
4
1.08

174.5
134
112
30
1
6
1.14

184.5
144
122
40
1
6
1.21

194.5
154
132
50
1
6
1.27

204.5
164
142
60
1
6
1.33

254.5
214
192
60
2
8
1.64

304.5
264
242
60
3
10
1.95

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

2维
CAD
2维
CAD

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

②适用控制器

RCP2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型
PMEC-C-35PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ 可立刻上手的

简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-35PI-○Ⅰ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格 PCON-CA-35PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅳ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格） PCON-PL-35PI-○Ⅰ -2-0 差动式线驱动器

对应
（－）

参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格） PCON-PO-35PI-○Ⅰ -2-0 集电极开路

对应 －

串行通信型 PCON-SE-35PI-N-0-0 串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-35PI-○Ⅰ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

175　RCP2-SRGS4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

RCP2-SRGS4R  电缸　带单导轨拉杆型　本体宽 45mm　脉冲伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

记号说明 ① 行程 ② 适用控制器 ③ 电缆长 ④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。（注 2） 100mm以上行程间隔为 50mm。

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

导程
（mm）

5

2.5

水平（kg）

～ 24

～ 35

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 8

～ 15

112

224

行程
（mm）

RCP2-SRGS4R-I-35P-5- ① - ② - ③ - ④

RCP2-SRGS4R-I-35P-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每 10mm）
（注2）

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

④选项价格表（标准价格）

※当行程超过 70后可以选用刹车。
※导轨安装方向必须选择 1个方向并记入型号。
※导轨与脚部安装件不能选用同一方向。 
（GS2与FT4、GS4与FT2互相直接可以组合使用。GS3无法使用脚部安装件。）

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FLR

FT2 ／ FT4
GS2 ～ GS4

NM

→卷末 P42
→卷末 P46
→卷末 P47
→卷末 P50
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（后）
脚部安装件 2（右／左侧面安装）
导轨安装方向变更
反原点规格

－
－
－
免费
免费

35P:	脉冲伺服马达
	 35□尺寸

I:增量型规格 N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表

※100mm以上行
　程间隔为 50mm

	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　RCP2　 SRGS4R　 I 　 35P 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。 
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P109）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸
尺寸图

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
但是带刹车规格的最小行程为 70mm。
（60st以下不能使用刹车）

RCP2-SRGS4R　176

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋ 0.2kg）

126.5
84
62
30
0
4
1.2

136.5
94
72
40
0
4
1.27

146.5
104
82
50
0
4
1.34

156.5
114
92
60
0
4
1.41

166.5
124
102
70
0
4
1.48

176.5
134
112
30
1
6
1.54

186.5
144
122
40
1
6
1.61

196.5
154
132
50
1
6
1.68

206.5
164
142
60
1
6
1.75

256.5
214
192
60
2
8
2.09

306.5
264
242
60
3
10
2.43

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

（※1）连接马达・编码器。电缆详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到机械末端 (ME），请充分注意与周围物体间的干涉。

2维
CAD
2维
CAD

②适用控制器

RCP2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型
PMEC-C-35PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ 可立刻上手的

简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-35PI-○Ⅰ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格 PCON-CA-35PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅳ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格） PCON-PL-35PI-○Ⅰ -2-0 差动式线驱动器

对应
（－）

参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格） PCON-PO-35PI-○Ⅰ -2-0 集电极开路

对应 －

串行通信型 PCON-SE-35PI-N-0-0 串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-35PI-○Ⅰ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 RCP2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

177　RCP2-SRGD4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

RCP2-SRGD4R  电缸　带双导轨拉杆型　本体宽 45mm　脉冲伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

记号说明 ① 行程 ② 适用控制器 ③ 电缆长 ④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。（注 2） 100mm以上行程间隔为 50mm。

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

导程
（mm）

5

2.5

水平（kg）

～ 24

～ 35

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 8

～ 15

112

224

行程
（mm）

RCP2-SRGD4R-I-35P-5- ① - ② - ③ - ④

RCP2-SRGD4R-I-35P-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每10mm）
（注2）

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※当行程超过 70后可以选用刹车。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FLR
NM

→卷末 P42
→卷末 P46
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（后）
反原点规格

－
－
免费

35P:	脉冲伺服马达
	 35□尺寸

I:增量型规格 N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　RCP2　SRGD4R　 I 　 35P 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

※100mm以上行
　程间隔为 50mm

20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

P1:PCON-PL/PO/SE
PSEL

P3:PCON-CA
PMEC/PSEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）RCP2系列采用了脉冲伺服马达，随速度提高，其负载能力会下降。 
请根据右边的速度与负载质量关系图，确认期望速度下的负载能力。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P110）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCP2　电缸
尺寸图

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
但是带刹车规格的最小行程为 70mm。
（60st以下不能使用刹车）

RCP2-SRGD4R　178

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋ 0.2kg）

126.5
84
62
30
0
4
1.47

136.5
94
72
40
0
4
1.55

146.5
104
82
50
0
4
1.62

156.5
114
92
60
0
4
1.7

166.5
124
102
70
0
4
1.77

176.5
134
112
30
1
6
1.84

186.5
144
122
40
1
6
1.92

196.5
154
132
50
1
6
1.99

206.5
164
142
60
1
6
2.07

256.5
214
192
60
2
8
2.44

306.5
264
242
60
3
10
2.81

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

2维
CAD
2维
CAD

（※1）连接马达・编码器。电缆详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到 ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。

②适用控制器

RCP2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※PSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅱ为电源电压的种类（1：100V／2：100～240V）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。 ※□为N（NPN规格）／P（PNP规格）的标记。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型
PMEC-C-35PI-○Ⅰ -2-○Ⅱ 可立刻上手的

简单控制器

3点

AC100V
AC200V

参照
P541 － → P537

PSEP-C-35PI-○Ⅰ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

参照
P555 － → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位型 参照

P572 － → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制

定位型
256点

定位型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅰ -2-0 搭载高输出驱动模块

PIO控制 512点

参照
P618

－

→ P607脉冲串型
高输出规格 PCON-CA-35PI-PL□-2-0 搭载高输出驱动模块

脉冲串控制 － －

网络型
高输出规格 PCON-CA-35PI-○Ⅳ -0-0 搭载高输出驱动模块

现场总线网络控制 768点 －

脉冲串型 
（差动式线驱动器规格） PCON-PL-35PI-○Ⅰ -2-0 差动式线驱动器

对应
（－）

参照
P628

－

→ P623脉冲串型 
（集电极开路规格） PCON-PO-35PI-○Ⅰ -2-0 集电极开路

对应 －

串行通信型 PCON-SE-35PI-N-0-0 串行通信
专用型 64点 －

程序控制型 PSEL-CS-1-35PI-○Ⅰ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 参照

P671 － → P665



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

■型号项目 ERC3
系列

RA4C
类型

42P
马达种类 导程 行程 选项电缆长I/O种类

I
编码器种类 控制器种类

42□脉冲伺服马达I:增量型规格 B	 :	刹车
NM	 :	反原点规格
ABU	:	简易绝对型规格
FL	 :	法兰安装件
FT	 :	脚部安装件

CN	:	CON模式
MC	:	MEC模式

50:50mm

～

300:300mm
（每50mm）

	20	:	20mm
	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

NP	 :	PIO（NPN）类型
PN	 :	PIO（PNP）类型
SE	 :	SIO型
PLN	 :	脉冲串（NPN）类型
PLP	:	脉冲串（PNP）类型

N	 :	  无  P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	 □□  : 	指定长度

ERC3-R A4C   控制器体型　拉杆型　本体宽45mm　脉冲伺服马达　直联形状

型号 导程
（mm）

最大负载质量（注1） 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

ERC3-RA4C-I-42P-20- ① - ② - ③ - ④ 20 6 1.5 56

50～ 300
（每 50mm）

ERC3-RA4C-I-42P-12- ① - ② - ③ - ④ 12 25 4.5 93

ERC3-RA4C-I-42P-6- ① - ② - ③ - ④ 6 40 12 185

ERC3-RA4C-I-42P-3- ① - ② - ③ - ④ 3 40 18 370

记号说明　① 行程　② I/O种类　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能（高输出设定有效时的性能）
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注1） 移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

179　ERC3-RA4C

行程

导程
50～200
（每50mm）

250
（mm）

300
（mm）

20 800

12 700 695 485

6 450 345 240

3 225 170 120

ERC3　电缸

驱动轴规格

（※） 【　 】内为导程20mm规格时的值。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆 φ10mm　滚轧C10
重复定位精度（※） ±0.02mm【±0.03mm】
空转（※） 0.1mm以下【0.2mm以下】
拉杆直径 φ25mm
拉杆不旋转精度 ±1.5度
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
简易绝对型规格 ABU →卷末 P42 免费（※）
法兰安装件 FL →卷末 P45 －
脚部安装件 FT →卷末 P48 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

※维护保养用电缆请参考P586。

种类 电缆记号
标准价格

PIO型用 SIO型用

标准型
（机械电缆）

P（1m） － －
S（3m） － －
M（5m） － －

特殊长度 X06（6m）～X10（10m） － －

行程（mm） 标准价格
  50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －

下表为以0.3G加速度动作时。

高输出设定有效（出厂设定）

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC3系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

P
O I N T

 

（1）【高输出】设定有效时 (出厂设定 )，稼动率上会有所限制。（参考卷末 P95） 
【高输出】设定为无效时，虽然负载能力和最大速度会下降，但是稼动率可以达到 100%。 
关于【 高输出】的设定方法，请参考使用说明书。

（2）【高输出】设定有效时，不同速度 ·加速度条件下的负载能力，请参考卷末 P99。
（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

下表为以0.3G加速度动作时。

（※）选择简易绝对规格时，本体型号的I/O类型请选择SE（SIO型）。
      还需要购置控制器选项的PIO转换器（附电池）。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

・

② I/O种类

■行程－尺寸・质量一览表

控制器（本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

ERC3系列的内置式控制器，根据对外输入输出(I/O)接口种类的不同分为以下5种。请根据实际使用方式选择。
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尺寸图

行程 50 100 150 200 250 300
L 286 336 386 436 486 536 
F 142 192 242 292 342 392 

质量（kg） 1.4 1.7 2.0 2.3 2.6 2.9 

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

PIO型
（NPN规格） ERC3-RA4C-I-42P-□-□-NP-□-□

最多可定位16点
控制方法简单
NPN型输入输出

16

DC24V

高输出设定
有效时
额定 3.5A
最大 4.2A

高输出设定
无效时
2.2A

－ → P577

PIO型
（PNP规格） ERC3-RA4C-I-42P-□-□-PN-□-□

最多可定位16点
控制方法简单
PNP型输入输出

16

SIO型 ERC3-RA4C-I-42P-□-□-SE-□-□
最多可定位512点
控制方式丰富

（配合PIO转换器）
512

脉冲串型
（NPN规格） ERC3-RA4C-I-42P-□-□-PLN-□-□ NPN型输入输出

脉冲列控制方式
－

脉冲串型
（PNP规格） ERC3-RA4C-I-42P-□-□-PLP-□-□ PNP型输入输出

脉冲列控制方式
－

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597 ERC3　电缸



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

■型号项目 ERC3
系列

RA6C
类型

56P
马达种类 导程 行程 选项电缆长I/O种类

I
编码器种类 控制器种类

56□脉冲伺服马达I:增量型规格 B	 :	刹车
NM	 :	反原点规格
ABU	:	简易绝对型规格
FL	 :	法兰安装件
FT	 :	脚部安装件

CN	:	CON模式
MC	:	MEC模式

50:50mm

～

300:300mm
（每50mm）

	24	:	24mm
	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

NP	 :	PIO（NPN）类型
PN	 :	PIO（PNP）类型
SE	 :	SIO型
PLN	 :	脉冲串（NPN）类型
PLP	:	脉冲串（PNP）类型

N	 :	  无  P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	 □□  : 	指定长度

ERC3-R A6C   控制器体型　拉杆型　本体宽64mm　脉冲伺服马达　直联形状

型号 导程
（mm）

最大负载质量（注1） 最大推压力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

ERC3-RA6C-I-56P-24- ① - ② - ③ - ④ 24 13 3 182

50～ 300
（每 50mm）

ERC3-RA6C-I-56P-16- ① - ② - ③ - ④ 16 40 8 273

ERC3-RA6C-I-56P-8- ① - ② - ③ - ④ 8 55 17.5 547

ERC3-RA6C-I-56P-4- ① - ② - ③ - ④ 4 70 25 1094

记号说明　① 行程　② I/O种类　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能（高输出设定有效时的性能）
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注1） 移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

181　ERC3-RA6C

行程

导程
50～250
（每50mm）

300
（mm）

24 800〈600〉

16 700〈560〉

8 420 400

4 210〈175〉 200〈175〉

※导程 8与导程 4的动作加减速度为 0.1G

ERC3　电缸

驱动轴规格

（※） 【　 】内为导程20mm规格时的值。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆 φ10mm　滚轧C10
重复定位精度（※） ±0.02mm【±0.03mm】
空转（※） 0.1mm以下【0.2mm以下】
拉杆直径 φ25mm
拉杆不旋转精度 ±1.5度
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
简易绝对型规格 ABU →卷末 P42 免费（※）
法兰安装件 FL →卷末 P45 －
脚部安装件 FT →卷末 P47 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

※维护保养用电缆请参考P586。

种类 电缆记号
标准价格

PIO型用 SIO型用

标准型
（机械电缆）

P（1m） － －
S（3m） － －
M（5m） － －

特殊长度 X06（6m）～X10（10m） － －

行程（mm） 标准价格
  50 －
100 －
150 －
200 －
250 －
300 －

下表为以0.3G加速度动作时。

高输出设定有效（出厂设定）

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC3系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

（1）【高输出】设定有效时 (出厂设定 )，稼动率上会有所限制。（参考卷末 P95） 
【高输出】设定为无效时，虽然负载能力和最大速度会下降，但是稼动率可以达到 100%。 
关于【 高输出】的设定方法，请参考使用说明书。

（2）【高输出】设定有效时，不同速度 ·加速度条件下的负载能力，请参考卷末 P99。
（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

下表为以0.3G加速度动作时。

（※）选择简易绝对规格时，本体型号的I/O类型请选择SE（SIO型）。
      还需要购置控制器选项的PIO转换器（附电池）。

P
O I N T

 

〈　〉内为垂直使用时的值 （单位为mm/s）



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

・

② I/O种类

■行程－尺寸・质量一览表

控制器（本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

ERC3系列的内置式控制器，根据对外输入输出(I/O)接口种类的不同分为以下5种。请根据实际使用方式选择。

ERC3-RA6C　182

尺寸图

行程 50 100 150 200 250 300
L 334.5 384.5 434.5 484.5 534.5 584.5 
F 158 208 258 308 358 408 

质量（kg） 3.9 4.4 4.9 5.4 5.9 6.4

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

PIO型
（NPN规格） ERC3-RA6C-I-56P-□-□-NP-□-□

最多可定位16点
控制方法简单
NPN型输入输出

16

DC24V

高输出设定
有效时
额定 3.5A
最大 4.2A

高输出设定
无效时
2.2A

－ → P577

PIO型
（PNP规格） ERC3-RA6C-I-56P-□-□-PN-□-□

最多可定位16点
控制方法简单
PNP型输入输出

16

SIO型 ERC3-RA6C-I-56P-□-□-SE-□-□
最多可定位512点
控制方式丰富

（配合PIO转换器）
512

脉冲串型
（NPN规格） ERC3-RA6C-I-56P-□-□-PLN-□-□ NPN型输入输出

脉冲列控制方式
－

脉冲串型
（PNP规格） ERC3-RA6C-I-56P-□-□-PLP-□-□ PNP型输入输出

脉冲列控制方式
－

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597 ERC3　电缸



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

 
※维护保养用电缆请参考 P606。

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

183　ERC2-RA6C

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22mm　专用不锈钢管
±1.5度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52

－
－
免费

E R C 2 - R A 6 C   控制器体型　拉杆型　本体宽58mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 ERC2　 RA6C 　 I 　 PM 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能

行程

导程
50～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

6 ～ 40 ～ 12 157ERC2-RA6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

12

3

水平（kg）

～ 25

40

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 4.5

～ 18

78

304

行程
（mm）

ERC2-RA6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RA6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RA6C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸

・

－

尺寸图

② I/O类型

行程 50 100 150 200 250 300
L
A
C

质量（kg）

293.5
175
91
1.6

343.5
225
141
1.7

393.5
275
191
1.8

443.5
325
241
2.0

493.5
375
291
2.1

543.5
425
341
2.2

■行程－尺寸・质量一览表

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD

ERC2-RA6C　184

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RA6C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RA6C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

→ P597

参考页

2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

185　ERC2-RA7C

③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 30mm　专用不锈钢管
±1.5度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

E R C 2 - R A 7 C   控制器体型　拉杆型　本体宽68mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 ERC2　 RA7C 　 I 　 PM 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项  ※进行推压动作时请参考卷末P71。 （单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时的值

驱动轴性能

行程

导程
50～300
（每50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RA7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

16

4

水平（kg）

～ 40

～ 55

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 5

～ 25

220

873

行程
（mm）

ERC2-RA7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RA7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52

－
－
免费

①行程－价格表（标准价格）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 4与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆

 
※维护保养用电缆请参考 P606。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RA7C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸

·

尺寸图

② I/O类型

行程 50 100 150 200 250 300
L
A
C

质量（kg）

312.5
194
106
2.7

362.5
244
156
2.9

412.5
294
206
3.0

462.5
344
256
3.2

512.5
394
306
3.3

562.5
444
356
3.5

■行程－尺寸・质量一览表

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

ERC2-RA7C　186

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RA7C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RA7C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

→ P597

参考页



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

187　ERC2-RGS6C

③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22mm　专用不锈钢管
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

E R C 2 - R G S 6 C   控制器体型　带单导轨拉杆型　本体宽58mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 ERC2　 RGS6C　 I 　 PM 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能

行程

导程
50～250
（每50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

6 ～ 40 ～ 12 157ERC2-RGS6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

12

3

水平（kg）

～ 25

40

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 4.5

～ 18

78

304

行程
（mm）

ERC2-RGS6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGS6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

－
－
免费

①行程－价格表（标准价格）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。
另外，实际负载能力需要减去导轨的质量（参考右页）。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆

 
※维护保养用电缆请参考 P606。

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸

-

尺寸图

② I/O类型

行程 50 100 150 200 250 300
导轨质量（kg）

导轨＋本体质量（kg）
0.2
1.8

0.2
1.9

0.3
2.1

0.3
2.3

0.3
2.4

0.4
2.6

■行程－尺寸・质量一览表

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

※本体尺寸请参考 P184。

ERC2-RGS6C　188

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格 参考页

→ P597



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

189　ERC2-RGS7C

③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 30mm　专用不锈钢管
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

E R C 2 - R G S 7 C   控制器体型　带单导轨拉杆型　本体宽68mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 ERC2　 RGS7C　 I 　 PM 　 　 　 　 　 　　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项 　　
　　　　　　　

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项  ※进行推压动作时请参考卷末P71。 （单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时的值

驱动轴性能

行程

导程
50～300
（每50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

－
－
免费

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RGS7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

16

4

水平（kg）

～ 40

～ 55

垂直（kg）
最大负载质量（注 1）

型号

～ 5

～ 25

220

873

行程
（mm）

ERC2-RGS7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGS7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

①行程－价格表（标准价格）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。
另外，实际负载能力需要减去导轨的质量（参考右页）。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 4与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆

最大推压力
（N）

 
※维护保养用电缆请参考 P606。

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸
尺寸图

② I/O类型

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

ERC2-RGS7C　190

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格

行程 50 100 150 200 250 300
导轨质量（kg）

导轨＋本体质量（kg）
0.3
3.0

0.3
3.2

0.4
3.4

0.4
3.6

0.5
3.8

0.5
4.0

■行程－尺寸・质量一览表

→ P597

参考页

※本体尺寸请参考 P186。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

191　ERC2-RGD6C

③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22mm　专用不锈钢管
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

E R C 2 - R G D 6 C   控制器体型　带双导轨拉杆型　本体宽58mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 ERC2　RGD6C　 I 　 PM 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项 　　
　　

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能

行程

导程
50～250
（每50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

6 ～ 40 ～ 12 157ERC2-RGD6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

12

3

水平（kg）

～ 25

40

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 4.5

～ 18

78

304

行程
（mm）

ERC2-RGD6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGD6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52

－
－
免费

①行程－价格表（标准价格）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。
另外，实际负载能力需要减去导轨的质量（参考右页）。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆

 
※维护保养用电缆请参考 P606。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸

－

－

尺寸图

② I/O类型

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

ERC2-RGD6C　192

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格

行程 50 100 150 200 250 300
导轨质量（kg）

导轨＋本体质量（kg）
0.4
2.0

0.4
2.1

0.5
2.3

0.6
2.6

0.6
2.7

0.7
2.9

■行程－尺寸・质量一览表

→ P597

参考页

※本体尺寸请参考 P184。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

双向接头
机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
W01（1m） ～ W03（3m）
W04（4m） ～ W05（5m）
W06（6m） ～ W10（10m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
RW01（1m） ～ RW03（3m）
RW04（4m） ～ RW05（5m）
RW06（6m） ～ RW10（10m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ERC2　电缸

■速度与负载质量的关系图
由于脉冲伺服马达的特性，当提高 ERC2系列的速
度时，负载质量会随之降低。请根据下表确认所需
速度与负载是否满足要求。

193　ERC2-RGD7C

③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 30mm　专用不锈钢管
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径 
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

E R C 2 - R G D 7 C   控制器体型　带双导轨拉杆型　本体宽68mm　脉冲伺服马达　直联形状

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

PM:	脉冲伺服马达I:增量型规格 NP:PIO
（NPN）类型

PN:PIO
（PNP）类型

SE:SIO型

B	 :	刹车 
FT	 :	脚部安装件
NM	:	反原点规格

50:50mm
〜

300:300mm
（每50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 ERC2　RGD7C　 I 　 PM 　 　 　 　 　 　　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程    行程 　 I/O类型 　 电缆长 　 选项 　

记号说明　① 行程　② I/O类型　③ 电缆长　④ 选项  ※进行推压动作时请参考卷末P71。 （单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时的值

驱动轴性能

行程

导程
50～300
（每50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与负载质量 ■行程与最高速度（注 1）移动速度上升后，最大负载能力会下降，请务必注意。

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RGD7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

导程
（mm）

16

4

水平（kg）

～ 40

～ 55

垂直（kg）
最大负载质量（注 1） 最大推压力

（N）型号

～ 5

～ 25

220

873

行程
（mm）

ERC2-RGD7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGD7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

50～300
（每50mm）

名称 参照页 标准价格选项记号
B
FT
NM

刹车
脚部安装件
反原点规格

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P52

－
－
免费

①行程－价格表（标准价格）

 ①行程 （mm） 标准价格

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）ERC2系列因脉冲电机的特性，速度上升时负载能力会降低， 
请从下表中确认期望的速度值与负载能力是否匹配。
另外，实际负载能力需要减去导轨的质量（参考右页）。

（3）负载质量是以加速度 0.3G（导程 4与垂直使用时为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（4）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

N	 :	  无 P	 :	1m
S	 :	 3m M	:	5m
X	□□  : 	指定长度
W□□  : 双向接头电缆
R□□  : 	机械电缆
RW□□ : 双向接头机械电缆

 
※维护保养用电缆请参考 P606。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

フリー
コール

免费咨询电话
　　 800-988-1597

CAD图纸可在主页下载。

16

16

最大 2ADC24V

64

电源容量输入电源最大定位点数

www.iai-robot.co.jp

ERC2-RGD7C-I-PM-□-□-PN-□-□
最多可定位 16点
控制方法简单
PNP型输入输出

PIO型
（PNP规格）

ERC2　电缸
尺寸图

② I/O类型

I/O类型（控制器本体内置）

2维
CAD
2维
CAD

ERC2-RGD7C　194

ERC2系列的内置式控制器，根据对外输入输出 (I/O)接口种类的不同分为以下 3种。请根据实际使用方式选择。

PIO型
（NPN规格）

最多可定位 16点
控制方法简单
NPN型输入输出

ERC2-RGD7C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RGD7C-I-PM-□-□-SE-□-□
现场总线网络
专用型

（使用网关单元）
SIO型

名称 外观 特点型号 标准价格

行程 50 100 150 200 250 300
导轨质量（kg）

导轨＋本体质量（kg）
0.5
3.2

0.6
3.5

0.7
3.7

0.8
4.0

0.9
4.2

1.0
4.5

■行程－尺寸・质量一览表

参考页

→ P597

※本体尺寸请参考 P186。



RCD　电缸

195　RCD-RA1D

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度（单位为 mm/s）

记号说明　① 行程　② 电缆长　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

型号 马达输出
（W）

驱动
丝杆

导程
（mm）

最大负载质量 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

RCD-RA1D-I-3-2-① -D3-② 2.5 滑动
丝杆

2 0.7 0.3 4.2 10～30
（毎10mm）

类型 标准价格

10 －
20 －
30 －

导程
（mm）

10～30
（10mm毎）

2 300

P
O I N T

 

（１）负载质量为加速度1G动作时的值。加减速度上限就是1G。
（２）水平负载质量为外置导轨后的值。如果在拉杆受到前进以外方向的外力，止旋结构可能

会损坏，请务必注意。
（３）推压动作为5mm/s动作时。
（４）当使用了滑动丝杆时，驱动轴性能会随使用状況发生变化。
（５）机型没有刹车，垂直使用时电源切断后拉杆会下降，提请注意。
（6） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

种类 电缆记号 标准价格

标准型
P（1m） －
S（3m） －
M（5m） －

特殊长度
X06（6m） ～ X10（10m） －
X11（11m） ～ X15（15m） －
X16（16m） ～ X20（20m） －

机械电缆

R01（1m） ～ R03（3m） －
R04（4m） ～ R05（5m） －
R06（6m） ～ R10（10m） －
R11（11m） ～ R15（15m） －
R16（16m） ～ R20（20m） －

项目 内容
驱动方式 滑动丝杆 　φ3mm
重复定位精度 ±0.05mm
空转 0.2mm以下
编码器分辨率 400P/R
基座 材质　铝　表面白色耐酸铝处理
拉杆静态允许旋转力矩 0.02N・m
拉杆不旋转精度 ±3度
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）
行走寿命 1000万往返 （水平/垂直共通）

RCD-RA1D  电缸　超小型拉杆型　本体宽12mm　24V DC无刷马达
3 :	�DC无刷马达

2.5W
D3:DSEP N	 :	 无

P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

10:10mm
〜

30:30mm
（毎 10mm）

2 :  2mm

■型号项目　 RCD 　 RA1D 　　　　　　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

I :增量型规格

D323I
细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

DC
伺服
马达

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

■电流限制值与推压力

※上述图表中已经考虑了滑动丝杆随时间变化后效率低
下的情况。 请在最大值与最小值的范围内使用。



免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCD　电缸

RCD-RA1D　196

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

2维
CAD
2维
CAD

行程 10 20 30

L 52 62 72

质量（g） 47 51 55

适用控制器

RCD系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型 DSEP-C-3I-○Ⅰ -2-0

与电磁阀控制相同
操作简单的控制器
兼容单电 /双电磁阀

3点 DC24V
（标准规格）
额定 0.7A
最大 1.5A

－

→ P547

防尘
电磁阀型 DSEP-CW-3I-○Ⅰ -2-0 －

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

DC
伺服
马达

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

－
－
－
－

 25
 50
 75
 100

②电缆长价格表（标准价格）

■导程与负载质量 ■行程与最高速度
行程

导程
25
（mm）

50～ 100
（mm）

180 200

100

50

4

2

1

（单位为mm/s）

①行程－价格表（标准价格）

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

滚
珠
丝
杆

 ①行程 （mm） 标准价格

RCA2　电缸

RCA2-RA2AC 电缸　细小型拉杆型　马达单元型联轴器型　本体宽18mm　24Ｖ伺服马达　滚珠丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

5:	伺服马达
	 5W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A3:ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

■型号项目　RCA2　 RA2AC 　 I 　 5 　 　 　 A3 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

197　RCA2-RA2AC

驱动轴性能

25:25mm
〜

100:100mm
（每 25mm）

	 4	:	4mm
	 2	:	2mm
	 1	:	1mm

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ4mm　滚轧C10 
0.1mm以下
材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
±3.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）
5,000km

驱动方式 
空转 
基座 
拉杆不旋转精度 
适用环境温度・湿度 
行走寿命 

③选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

NM →卷末 P52反原点规格 免费

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RA2AC-I-5-4- ① -A3- ② - ③

RCA2-RA2AC-I-5-2- ① -A3- ② - ③

RCA2-RA2AC-I-5-1- ① -A3- ② - ③

5

0.54

12

21

0.25

0.5

1

21.4

42.3

85.5

25～100
（每25mm）±0.02

驱动
丝杆

滚珠
丝杆

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G条件下动作时的值，   
加速度的上限即为上述值。 

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。 
除直进方向外受其他方向外力时，止旋结构可能会损坏，请务必注意。

（3） 无法加装刹车，在垂直使用时电源关断后拉杆可能下滑，请务必注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸
尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCA2-RA2AC　198

行程 25 50 75 100
L1 163.5 188.5 213.5 238.5
L2 81.5 106.5 131.5 156.5
A 1 2 3 4
B 4 6 8 10

质量（kg） 0.17 0.19 0.2 0.22

■行程－尺寸・质量一览表

适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型 ASEP-C-5SI-○Ⅰ -2-0
可使用与电磁阀

相同的信号进行操作的
简单控制器

3点

DC24V 额定 1A
最大 2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-RA2AR 电缸　细小型拉杆型　马达单元型折返型　本体宽18mm　24Ｖ伺服马达　滚珠丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

5:	伺服马达
	 5W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A3:ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

※马达折返方向为
ML/MR/MT，
请务必明记。

■型号项目　RCA2　 RA2AR 　 I 　 5 　 　 　 A3 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

199　RCA2-RA2AR

25:25mm
〜

100:100mm
（每 25mm）

	 4	:	4mm
	 2	:	2mm
	 1	:	1mm

驱动轴规格

ML
MR
MT
NM

→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P52

马达左侧折返
马达右侧折返
马达上侧折返
反原点规格

免费
免费
免费
免费

标准价格选项记号 参考页名称

③选项价格表（标准价格）

－
－
－
－

 25
 50
 75
 100

②电缆长价格表（标准价格）

■导程与负载质量 ■行程与最高速度
行程

导程
25
（mm）

50～ 100
（mm）

180 200

100

50

4

2

1

（单位为mm/s）

①行程－价格表（标准价格）

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

滚
珠
丝
杆

 ①行程 （mm） 标准价格

驱动轴性能

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ4mm　滚轧C10 
0.1mm以下
材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
±3.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）
5,000km

驱动方式 
空转 
基座 
拉杆不旋转精度 
适用环境温度・湿度 
行走寿命 

上图为马达左折返规格（ML）。

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RA2AR-I-5-4- ① -A3- ② - ③

RCA2-RA2AR-I-5-2- ① -A3- ② - ③

RCA2-RA2AR-I-5-1- ① -A3- ② - ③

5

0.54

12

21

0.25

0.5

1

21.4

42.3

85.5

25～100
（每25mm）±0.02

驱动
丝杆

滚珠
丝杆

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G条件下动作时的值。 
加速度的上限即为上述值。 

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。 
除直进方向外受其他方向外力时，止旋结构可能会损坏，请务必注意。

（3） 无法加装刹车，在垂直使用时电源关断后拉杆可能下滑，请务必注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸
尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCA2-RA2AR　200

行程 25 50 75 100
L1 114 139 164 189
L2 81.5 106.5 131.5 156.5
A 1 2 3 4
B 4 6 8 10

质量（kg） 0.21 0.22 0.24 0.25

■行程－尺寸・质量一览表

※下图为马达左折返规格（ML）的图纸。

适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型 ASEP-C-5SI-○Ⅰ -2-0
可使用与电磁阀

相同的信号进行操作的
简单控制器

3点

DC24V 额定 1A
最大 2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅰ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563

电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅱ -～-○Ⅲ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

※○Ⅰ为I/O种类（NP/PN）。　　※○Ⅱ为轴数（1～8）。　　※○Ⅲ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-RN3NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺母固定安装型　本体宽 28mm　24V 伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

10:	伺服马达
	 10W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm　
50:50mm　

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCA2　 RN3NA 　 I 　 10 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

201　RCA2-RN3NA

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RN3NA-I-10-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN3NA-I-10-2- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN3NA-I-10-1- ① - ② - ③ - ④

10

0.754

1.52

31

0.25

0.5

1

42.7

85.5

170.9

30
50

30
50

±0.02

RCA2-RN3NA-I-10-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN3NA-I-10-2S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN3NA-I-10-1S- ① - ② - ③ - ④

10

0.254

0.52

11

0.125

0.25

0.5

25.1

50.3

100.5

±0.05

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

4

1

2 100

50

行程

导程

200

100

50

4

2

1

30
（mm）

200

50
（mm）

－30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－
－－50

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 1与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 

条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ4mm　滚轧C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

7.8（螺纹有效长）

2

ST

L2

L1 确保100以上

ST：行程

ME：机械末端

M
5

12

15

6

φ
9
-
0.
1

0

1

原点 ME※2

11
.5

23.6

28

2
8

2
2

3

22 3 2-M4深4

30

（300）

12
（
２
面
宽
）
※
3

2
9（

２
面
宽
）
※
3

M20×1.0

螺母B

螺母A

电缆中继接头※1

6

3.2

M20×1.0

φ30
.8

29

M5×0.8

（
9.
2）

8

螺母A

接口电缆出线方向变更

螺母B

φ
20

h
8

12.5（螺纹有效长）

K2

（带刹车尺寸）

K3

K1

38.5

2
8

1.
4

27.6（刹车）

28（本体）

位置调整封圈

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCA2-RN3NA　202

行程 30 50

L1 112 132

L2 73.5 93.5

质量（kg） 0.25 0.27

■行程－尺寸・质量一览表

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-10I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

本产品的驱动丝杆没有止旋结构，请另外
设置防止丝杆旋转的结构。

注意！

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.1kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2-RN4NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺母固定安装型　本体宽 34mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

	 6	:	滚珠丝杆 6mm
	 4	:	滚珠丝杆 4mm
	 2	:	滚珠丝杆 2mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCA2　 RN4NA 　 I 　 20 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格）

RCA2　电缸

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项 ※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RN4NA-I-20-6- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN4NA-I-20-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN4NA-I-20-2- ① - ② - ③ - ④

20

26

34

62

0.5

0.75

1.5

33.8

50.7

101.5

30
50

30
50

±0.02

RCA2-RN4NA-I-20-6S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN4NA-I-20-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RN4NA-I-20-2S- ① - ② - ③ - ④

20

0.256

0.54

12

0.125

0.25

0.5

19.9

29.8

59.7

±0.05

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动
丝杆

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

※〈　〉内为垂直使用时

203　RCA2-RN4NA

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

6

2

4 200

100

270〈220〉

200

100

6

4

2

220

300

300

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 2与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 

条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10 
空转 滚珠丝杆： 0.1mm以下／滑动丝杆： 0.3mm以下 （初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
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马达

标准型

标准型

标准型

控制器
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控制器
一体型

RCA2　电缸

螺母A 螺母B

2
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L217
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6

φ
9
-
0.
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２
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※
3
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（
２
面
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）
※
3

M24×1.0

（300）

确保100以上

ST：行程

ME：机械末端

接口电缆出线方向变更

7

3.6

M24×1.0

φ34

32

M6×1.0

（
11
.5
）

10

电缆中继接头※1

螺母B

螺母A

K2

K3

K1

43

3
4

1.
4

33.6（刹车）

34（本体）

位置调整封圈

（带刹车尺寸）

14.5（螺纹有效长）

φ
24

h
8

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

RCA2-RN4NA　204

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

■行程－尺寸・质量一览表
行程 30 50

L1 123.5 143.5

L2 80 100

质量（kg） 0.4 0.44

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

本产品的驱动丝杆没有止旋结构，
请另外设置防止丝杆旋转的结构。

注意！

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.15kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-RP3NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺孔安装型　本体宽 28mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

10:	伺服马达
	 10W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCA2　 RP3NA 　 I 　 10 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

205　RCA2-RP3NA

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RP3NA-I-10-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP3NA-I-10-2- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP3NA-I-10-1- ① - ② - ③ - ④

10

4

2

1

0.25

0.5

1

42.7

85.5

170.9

30
50

30
50

±0.02

RCA2-RP3NA-I-10-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP3NA-I-10-2S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP3NA-I-10-1S- ① - ② - ③ - ④

10

0.254

0.52

11

0.125

0.25

0.5

25.1

50.3

100.5

±0.05

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

0.75

1.5

3

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

4

1

2 100

50

200

100

50

4

2

1

200

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 1与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 

条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ4mm　滚轧C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费
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尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCA2-RP3NA　206

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
98.5
73.5
0.2

118.5
93.5
0.22

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-10I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

本产品的驱动丝杆没有止旋结构，请另外
设置防止丝杆旋转的结构。

注意！

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.1kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※〈　〉内为垂直使用时

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

RCA2-RP4NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺孔安装型　本体宽 34mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

	 6	:	滚珠丝杆 6mm
	 4	:	滚珠丝杆 4mm
	 2	:	滚珠丝杆 2mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCA2　 RP4NA 　 I 　 20 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格）

RCA2　电缸

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项 ※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-RP4NA-I-20-6- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP4NA-I-20-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP4NA-I-20-2- ① - ② - ③ - ④

20

26

34

62

0.5

0.75

1.5

33.8

50.7

101.5

30
50

30
50

±0.02

RCA2-RP4NA-I-20-6S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP4NA-I-20-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-RP4NA-I-20-2S- ① - ② - ③ - ④

20

0.256

0.54

12

0.125

0.25

0.5

19.9

29.8

59.7

±0.05

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动
丝杆

207　RCA2-RP4NA

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

6

2

4 200

100

270〈220〉

200

100

6

4

2

220

300

300

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 2与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 

条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10 
空转 滚珠丝杆： 0.1mm以下／滑动丝杆： 0.3mm以下 （初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

（300）

10（螺纹有效长）

2

ST

L2

φ
2
5 

h
8

-
0.
0
3
3

0

1.5

L1

15
φ
9
-
0.
1

0

1

原点 ME※2

11
.5

26

26

4

4

23.6

2-M4深8
26

26

4-M4深8

3
4

34

30

12
（
2面

宽
）
※
3

确保100以上

ST：行程

ME：机械末端

电缆中继接头※1

螺母A

螺母A

接口电缆出线方向变更

3.6

M6×1.0

（
11
.5
）

10

M
6

K2

K3

K1

43

（带刹车尺寸）

3
4

1.
4

33.6（刹车）

34（本体）

位置调整封圈

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCA2-RP4NA　208

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
108
80
0.32

128
100
0.36

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

本产品的驱动丝杆没有止旋结构，请另外
设置防止丝杆旋转的结构。

注意！

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.15kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-GS3NA  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带单导轨型　本体宽 28mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

10:	伺服马达
	 10W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCA2　 GS3NA 　 I 　 10 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

209　RCA2-GS3NA

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-GS3NA-I-10-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS3NA-I-10-2- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS3NA-I-10-1- ① - ② - ③ - ④

10

4

2

1

0.25

0.5

1

42.7

85.5

170.9

30
50

30
50

±0.02

RCA2-GS3NA-I-10-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS3NA-I-10-2S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS3NA-I-10-1S- ① - ② - ③ - ④

10

0.254

0.52

11

0.125

0.25

0.5

25.1

50.3

100.5

±0.05

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

0.75

1.5

3

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

4

1

2 100

50

200

100

50

4

2

1

200

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响      
不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末
P109) 。另外，单导轨机型不适用于旋转方向受力的场合，请使用双导轨机型。

（2） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 1与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3） 垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ 4mm　滚轧 C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费
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细小型
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拉杆型
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扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
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伺服
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标准型

标准型

标准型

控制器
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控制器
一体型

RCA2　电缸

确保100以上

2

4
ST

30

15

L1

L28

（反面相同）
8-M4深4

2-φ3 0
+0.03

深3（反面相同）

31
5.
5

2-3 0
+0.05

深3
（反面相同）

原点 ME ※2

11
.5

22

3
4

23.6

3-M4深43

3

4

4
0

24

16

16
5

4

4-M4通孔

28

42

φ3 0
+0.03

深3

3
0

+
0.
0
5
深
S
3

28

10

17
5.
5

30

2-M4深4（※）

4

30

25

17
5.
5

10

4-M4深6

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

ST：行程

ME：机械末端

（300）

电缆中继接头※1

コネクタケーブル取出方向変更
型式：K2

（前側取出）
※標準仕様に対して180度回転します。

K2

电缆出线方向变更

K3

K1

行程30st时行程50st时

30

4

5.
5

17

25

10 30
4-M4深4（※）

3 深3

φ3 0
+0.03

0
+0.05

深3

14

38.5

28
1.
4

27.6（刹车）

37

2-M4
深
4

28（本体）

22
（带刹车尺寸）

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

RCA2-GS3NA　210

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※　请选择小于标示尺寸深度的螺丝。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
89.5
73.5
0.32

109.5
93.5
0.36

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-10I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.1kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型
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对应

防水
防尘
对应

脉冲
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马达
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马达

（24V）
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伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项 ※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-GS4NA-I-20-6- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS4NA-I-20-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS4NA-I-20-2- ① - ② - ③ - ④

20

26

34

62

0.5

0.75

1.5

33.8

50.7

101.5

30
50

30
50

±0.02

RCA2-GS4NA-I-20-6S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS4NA-I-20-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GS4NA-I-20-2S- ① - ② - ③ - ④

20

0.256

0.54

12

0.125

0.25

0.5

19.9

29.8

59.7

±0.05

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

④选项价格表（标准价格）

RCA2-GS4NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带单导轨型　本体宽 34mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

	 6	:	滚珠丝杆 6mm
	 4	:	滚珠丝杆 4mm
	 2	:	滚珠丝杆 2mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCA2　 GS4NA 　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

211　RCA2-GS4NA

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

6

2

4 200

100

270〈220〉

200

100

6

4

2

220

300

300

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响      
不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末
P109) 。另外，单导轨机型不适用于旋转方向受力的场合，请使用双导轨机型。

（2） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 2与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3） 垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10 
空转 滚珠丝杆： 0.1mm以下／滑动丝杆： 0.3mm以下 （初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

4

2

ST L1

10 L2

3015

30

（反面相同）
8-M4深52-3 0

+0.05
深3

（反面相同）

2-φ3 0
+0.03

深3（反面相同）
7

37

原点 ME ※2

11
.5

23.6

26

4
3

3-M4深8
4

4

4

30

34

49 51

205

20
6

4-M4通孔

φ3 0
+0.03

深3

3
0

+
0.
0
5
深
3

3
4

4

20
7

25

10 30

30

4-M4深5（※）

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

4

3010

25

20
7

4-M4深8

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

ST：行程

ME：机械末端

确保100以上

（300）

电缆中继接头※1

コネクタケーブル取出方向変更
型式：K2

（前側取出）
※標準仕様に対して180度回転します。

K2

电缆出线方向变更

K3

K1

17

43

3
4

1.
4

47

426

2-M4
深
8

34（本体）

33.6（刹车）

（带刹车尺寸）

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

RCA2-GS4NA　212

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。
※　请选择小于标示尺寸深度的螺丝。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
98
80
0.55

118
100
0.63

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.15kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-GD3NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨型　本体宽 28mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

10:	伺服马达
	 10W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCA2　 GD3NA 　 I 　 10 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

213　RCA2-GD3NA

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-GD3NA-I-10-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD3NA-I-10-2- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD3NA-I-10-1- ① - ② - ③ - ④

10

4

2

1

0.25

0.5

1

42.7

85.5

170.9

30
50

30
50

±0.02

RCA2-GD3NA-I-10-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD3NA-I-10-2S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD3NA-I-10-1S- ① - ② - ③ - ④

10

0.254

0.52

11

0.125

0.25

0.5

25.1

50.3

100.5

±0.05

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

0.75

1.5

3

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

4

1

2 100

50

200

100

50

4

2

1

200

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响。     
不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末
P111) 。 

（2） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 1与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3） 垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ 4mm　滚轧 C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

4

2

ST

30

15

4
4

6

L1

8 L2

（反面相同）
8-M4深6

2-φ3 0
+0.03

深3（反面相同）

2-3 0
+0.05

深3
（反面相同）

4

20

1
164

4
0

7

28

24

5
6

5
4

4-M4通孔

17

3 0
+0.05

深3

φ3 0
+0.03

深3

4

25

3010

17
5.
5

3 0
+0.05

深3

4-M4深6

φ3 0
+0.03

深3

原点 ME ※2

10

17
5.
5

30
行程30st时行程50st时

ST：行程

ME：机械末端

确保100以上

（300）

电缆中继接头※1

コネクタケーブル取出方向変更
型式：K2

（前側取出）
※標準仕様に対して180度回転します。

K2

电缆出线方向变更

K3

K1

11
.5

6
4
4

23.6

20 44-M4深4

30

4

5.
5

17

25

10 30
4-M4深6

3 深3

φ3 0
+0.03

0
+0.05

深3 2-M4深6

2
8

38.5

2
8

1.
4

20

6
4
4

4

28（本体）

27.6（刹车）

4-M4 深4（带刹车尺寸）

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

RCA2-GD3NA　214

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
89.5
73.5
0.41

109.5
93.5
0.48

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-10I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.1kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※〈　〉内为垂直使用时

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

RCA2-GD4NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨型　本体宽 34mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

30:30mm
50:50mm

	 6	:	滚珠丝杆 6mm
	 4	:	滚珠丝杆 4mm
	 2	:	滚珠丝杆 2mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCA2　 GD4NA 　 I 　 20 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格）

RCA2　电缸

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项 ※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-GD4NA-I-20-6- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD4NA-I-20-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD4NA-I-20-2- ① - ② - ③ - ④

20

26

34

62

0.5

0.75

1.5

33.8

50.7

101.5

30
50

30
50

±0.02

RCA2-GD4NA-I-20-6S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD4NA-I-20-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-GD4NA-I-20-2S- ① - ② - ③ - ④

20

0.256

0.54

12

0.125

0.25

0.5

19.9

29.8

59.7

±0.05

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动
丝杆

215　RCA2-GD4NA

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

行程

导程
30
（mm）

50
（mm）

6

2

4 200

100

270〈220〉

200

100

6

4

2

220

300

300

30
滑动丝杆

行程
（mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆
－ －

50 －－

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响。     
不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末
P111) 。 

（2） 负载质量是以加速度0.3G（导程2与垂直使用、滑动丝杆规格为0.2G）条件下
动作时的值。加速度的上限即为上述值。 

（3） 垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10 
空转 滚珠丝杆： 0.1mm以下／滑动丝杆： 0.3mm以下 （初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返

名称 选项记号 参照页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

4

2

ST

30

5
4

7

L1

10 L2

30

15

（反面相同）
8-M4深82-3 0

+0.05
深3

（反面相同）

2-φ3 0
+0.03

深3（反面相同）原点 ME※2

2
8

4

1
205

4
8

9

6
6

6
8

30

34

4-M4通孔

19

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

4

30

25

20
7

4-M4深8

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

10

4

25

3010

20
7

30

4-M4深8

φ3 0
+0.03

深3

3 0
+0.05

深3

确保100以上

（300）

ST：行程

ME：机械末端

电缆中继接头※1

コネクタケーブル取出方向変更
型式：K2

（前側取出）
※標準仕様に対して180度回転します。

11
.5

26 4

5
6

6

23.6

4-M4深8

K2

电缆出线方向变更

K3

K1

3
4

43

（带刹车尺寸）

3
4

1.
4

6
5
6

426

33.6（刹车）

34（本体）

4-
M4

深
8

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)， 
       请充分注意与周围物体间的干涉。
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■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
98
80
0.64

118
100
0.76

30 50

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD

※带刹车型质量增加0.15kg。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

RCA2-SD3NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨滑动单元型　本体宽 60mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

10:	伺服马达
	 10W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考
选项一览表

25:25mm
50:50mm

   4		:	滚珠丝杆 4mm
   2		:	滚珠丝杆 2mm
   1		:	滚珠丝杆 1mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm
	1S	:	滑动丝杆 1mm

■型号项目　RCA2　 SD3NA 　 I 　 10 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 选项

驱动轴规格④选项价格表（标准价格）

217　RCA2-SD3NA

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

25
50

滑动丝杆
 ①行程 （mm）

标准价格
驱动丝杆

滚珠丝杆

滚
珠
丝
杆

滑
动
丝
杆

4

1

2 100

50

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50
（mm）

200

100

50

4

2

1

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-SD3NA-I-10-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD3NA-I-10-2- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD3NA-I-10-1- ① - ② - ③ - ④

10

4

2

1

0.25
（※1）

0.5
（※1）

1
（※1）

42.7

85.5

170.9

25
50

25
50

±0.02

RCA2-SD3NA-I-10-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD3NA-I-10-2S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD3NA-I-10-1S- ① - ② - ③ - ④

10

0.254

0.52

11

0.125
（※1）

0.25
（※1）

0.5
（※1）

25.1

50.3

100.5

±0.05

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

25
（mm）

200

0.75

1.5

3

名称 选项记号 参照页 标准价格
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费

－
－

－
－

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响  不安装外置导轨时，请参考「拉杆末
端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末P111) 。 

（2） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 1与垂直使用、滑动丝杆规格为 0.2G） 
条件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3）垂直负载质量为固定本体，两侧支架驱动时的数值。 
固定两侧支架，本体移动的方式下无法垂直使用，请注意。

（4）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

（※1）本体侧固定时

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ4mm　滚轧C10
空转 滚珠丝杆： 0.1ｍｍ以下／滑动丝杆： 0.3ｍｍ以下（初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

60

44

29

23
.5 1

4

2

ST L1

88 73.5

3010

25

17

1

4-M4深6

3 0
+0.05

深3

φ30
+0.03

深3

28

8

5.
5

原点

ME※2

44

3015
30

（反面相同）
2×-M4深6

2-φ30
+0.03

深3（反面相同）

4 2-3 0
+0.05

深3（反面相同）

56
2

6

2×2-φ3.3

38 52

L2

2×2-φ4H7深5

2×2-M4深8

4

确保100以上 30

23
.6

11.5

（电缆的长度约300mm）

电缆中继接头※1

ST：行程

ME：机械末端

视角A

视角A

10

5.
5

17

2-M4深6

电缆出线方向变更

1） M4タップ加工は標準取出し方向の場合も付いています。

2） 50ストローク仕様も25ストローク仕様と同じフレームになります。

K3

K1

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意

与周围物体间的干涉。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
131
123
0.48

156
148
0.5

25 50
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②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-10I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-10I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项  ※进行推压动作时请参考卷末P71。

驱动轴性能

行程

导程
25
（mm）

50～ 75
（mm）

240〈200〉 3006
滚
珠
丝
杆

4

2

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）※〈　〉内为垂直使用时

导程
（mm）

马达功率
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA2-SD4NA-I-20-6- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD4NA-I-20-4- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD4NA-I-20-2- ① - ② - ③ - ④

20

26

34

62

0.5
（※1）
0.75
（※1）
1.5
（※1）

33.8

50.7

101.5

25
50
75

±0.02

RCA2-SD4NA-I-20-6S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD4NA-I-20-4S- ① - ② - ③ - ④

RCA2-SD4NA-I-20-2S- ① - ② - ③ - ④

20

0.256

0.54

12

0.125
（※1）
0.25
（※1）
0.5
（※1）

19.9

29.8

59.7

25
50
75

±0.05

※ RCA2的标准电缆为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

－
－
－

－
－
－

25
50
75

RCA2-SD4NA 电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨滑动单元型　本体宽 72mm　24V伺服马达　滚珠丝杆规格／滑动丝杆规格

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

25:25mm
50:50mm
75:75mm

	 6	:	滚珠丝杆 6mm
	 4	:	滚珠丝杆 4mm
	 2	:	滚珠丝杆 2mm
	6S	:	滑动丝杆 6mm
	4S	:	滑动丝杆 4mm
	2S	:	滑动丝杆 2mm

■型号项目　RCA2　 SD4NA 　 I 　 20 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 选项

滚珠
丝杆

滑动
丝杆

驱动
丝杆

200 300

2

4

6
滑
动
丝
杆

④选项价格表（标准价格）

219　RCA2-SD4NA

标准价格
 ①行程 （mm） 驱动丝杆

滚珠丝杆 滑动丝杆

200

100

200

100

名称 选项记号 参照页 标准价格
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费
省电对应 LA →卷末 P52 免费

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值， 
以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影响  不安装外置导轨时，请参考「拉杆末
端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 卷末P111) 。 

（2） 负载质量是以加速度0.3G（导程2与垂直使用、滑动丝杆规格为0.2G）条件下
动作时的值  加速度的上限即为上述值。 

（3）垂直负载质量为固定本体，两侧支架驱动时的数值。 
固定两侧支架，本体移动的方式下无法垂直使用，请注意。

（4）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

（※1）本体侧固定时

请参考
选项一览表

项目 内容
驱动方式 滚珠丝杆／滑动丝杆　φ6mm　滚轧C10 
空转 滚珠丝杆： 0.1mm以下／滑动丝杆： 0.3mm以下 （初始值）
缸体 材质： 铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

行走寿命
滑动丝杆规格 水平规格1000万次往返　垂直规格500万次往返
滚珠丝杆规格 5000km 或 5000万次往返



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA2　电缸

电缆中继接头※1

30

23
.6

11.5

视角A

2

4

ST

2
0

25

3010

34

10
80810

L1

4-M4深8

3 0
+0.05

深3（反面相同）

φ30
+0.03

深3 7

原点

72

5229 1 35

54

30
3015

68
2

7

2×2-Φ4.2

45 62

L2

2×2-M5深10

确保100以上

（电缆长度约300mm）

（反面相同）
8-M4深8

2-φ3 0
+0.03

深3（反面相同）

4

2-3 0
+0.05

深3（反面相同）

2×2-φ4H7深5

ME※2

ST：行程

ME：机械末端
（反面相同）（反面相同）

视角A

电缆出线方向变更

K3

K2

尺寸图

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
141
131
0.73

166
156
0.75

191
181
0.77

25 50 75

※1　连接马达・编码器电缆。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意

与周围物体间的干涉。

RCA2-SD4NA　220

②适用控制器

RCA2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）导程 2.5不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ16mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

221　RCA-RA3C

③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C A - R A 3 C   电缸   拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 RA3C 　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA3C-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3C-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3C-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.5

3.0

6.5

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

①行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

④选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FL
FLR
HA
HS
LA
NJ
NM
TRF
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P57
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
球笼万向节接头
反原点规格
耳轴安装件（前）
耳轴安装件（后）

－
－
－
－
免费
－
免费
－
免费
－
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（导程 2.5除外）

 ①行程 （mm） 标准价格

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程2.5
为0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

322.5
132
0.9

372.5
182
1.0

422.5
232
1.1

472.5
282
1.2

RCA-RA3C（带刹车）

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

283.5
132
0.7

333.5
182
0.8

383.5
232
0.9

433.5
282
1.0

■行程－尺寸・质量一览表
RCA-RA3C（无刹车）

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。如果在拉杆上施加直角方向或
旋转方向的负载，可能造成止旋结构的
损坏。

注意！

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1） 20W全机型与 30W导程 3不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ20mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸
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④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C A - R A 4 C   电缸   拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　 RA4C 　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

⑤选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FL
FLR
HA
HS
LA
NJ
NM
TRF
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P57
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
球笼万向节接头
反原点规格
耳轴安装件（前）
耳轴安装件（后）

－
－
－
－
免费
－
免费
－
免费
－
－

（※1）

（※1）20W全机型与
　　　30W导程 3除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程3为
0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RA4C　224

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

279.5
292.5
294.5
307.5
137

　
　
1.1

379.5
392.5
394.5
407.5
237

　
　
1.4

479.5
492.5
494.5
507.5
337

　
　
1.7

329.5
342.5
344.5
357.5
187

　
　
1.2

429.5
442.5
444.5
457.5
287

　
　
1.5

529.5
542.5
544.5
557.5
387

　
　
1.8

67.5
80.5
82.5
95.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

■行程－尺寸・质量一览表
RCA-RA4C（无刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

322.5
335.5
337.5
350.5
137

　
　
1.3

422.5
435.5
437.5
450.5
237

　
　
1.6

522.5
535.5
537.5
550.5
337

　
　
1.9

372.5
385.5
387.5
400.5
187

　
　
1.4

472.5
485.5
487.5
500.5
287

　
　
1.7

572.5
585.5
587.5
600.5
387

　
　
2.0

110.5
123.5
125.5
138.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RA4C（带刹车）

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。如果在拉杆上施加直角方向或
旋转方向的负载，可能造成止旋结构的
损坏。

注意！

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ16mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸
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③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C A - R A 3 D   电缸   拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　马达马达直联（直結）规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 RA3D 　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA3D-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3D-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3D-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.5

3.0

6.5

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

①行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

④选项价格表（标准价格）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

名称 标准价格选项记号 参考页
FT
FL
FLR
HS
LA
NJ
NM
TRF
TRR

→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P57
→卷末 P58

脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
球笼万向节接头
反原点规格
耳轴安装件（前）
耳轴安装件（后）

－
－
－
－
免费
－
免费
－
－

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4）马达直联规格不能选用刹车选项，提请注意。
（5） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RA3D　226

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

264.5
132
0.7

314.5
182
0.8

364.5
232
0.9

414.5
282
1.0

RCA-RA3D（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

RCA-RA3D不能选用刹车。

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。如果在拉杆上施加直角方向或
旋转方向的负载，可能造成止旋结构的
损坏。

注意！

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ20mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

227　RCA-RA4D

④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C A - R A 4 D   电缸   拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　马达马达直联（直結）规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　 RA4D 　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

⑤选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

FT
FL
FLR
HS
LA
NJ
NM
TRF
TRR

→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P57
→卷末 P58

脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
球笼万向节接头
反原点规格
耳轴安装件（前）
耳轴安装件（后）

－
－
－
－
免费
－
免费
－
－

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RA4D　228

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

■行程－尺寸・质量一览表

RCA-RA4D不能选用刹车。

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

257.5
270.5
272.5
285.5
137

　
　
1.0

357.5
370.5
372.5
385.5
237

　
　
1.3

457.5
470.5
472.5
485.5
337

　
　
1.6

307.5
320.5
322.5
335.5
187

　
　
1.2

407.5
420.5
422.5
435.5
287

　
　
1.5

507.5
520.5
522.5
535.5
387

　
　
1.8

45.5
58.5
60.5
73.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RA4D（无刹车）

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向
的负荷。如果在拉杆上施加直角方向或
旋转方向的负载，可能造成止旋结构的
损坏。

注意！

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为省电对应时，记入记号（LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ16mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

229　RCA-RA3R

③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C A - R A 3 R   电缸   拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　马达折返规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 RA3R 　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA3R-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3R-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RA3R-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.5

3.0

6.5

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

①行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

④选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FL
FLR
HS
LA
NJ
NM
QR
RP
TRF

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P54
→卷末 P57

刹车
脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
球笼万向节接头
反原点规格
U形耳座
背面安装板
耳轴安装件（前）

－
－
－
－
－
免费
－
免费
－
－
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RA3R　230

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200
L
r
P

质量（kg）

218
120

1.0

268
170

1.1
155.5

318
220

1.2

368
270

1.3

RCA-RA3R（带刹车）

行程 50 100 150 200
L
r
P

质量（kg）

218
120

0.8

268
170

0.9
116.5

318
220

1.0

368
270

1.1

RCA-RA3R（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，
        不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的
负荷。如果在拉杆上施加直角方向或旋转
方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。

注意！

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

231　RCA-RA4R

R C A - R A 4 R   电缸   拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　马达折返规格

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　 RA4R 　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ20mm
±1.0度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RA4R- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4R- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4R- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4R- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4R- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RA4R- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

⑤选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FL
FLR
HS
LA
NJ
NM
QR
RP
TRF

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P45
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P54
→卷末 P57

刹车
脚部安装件
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
球笼万向节接头
反原点规格
U形耳座
背面安装板
耳轴安装件（前）

－
－
－
－
－
免费
－
免费
－
－
－

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RA4R　232

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

■行程－尺寸・质量一览表

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

234
234
234
234
125

　
　
1.2

334
334
334
334
225

　
　
1.5

434
434
434
434
325

　
　
1.8

284
284
284
284
175

　
　
1.4

384
384
384
384
275

　
　
1.7

484
484
484
484
375

　
　
2.0

67.5
80.5
82.5
95.5
100.5
113.5
115.5
128.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

P
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RA4R（无刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

234
234
234
234
125

　
　
1.4

334
334
334
334
225

　
　
1.7

434
434
434
434
325

　
　
2.0

284
284
284
284
175

　
　
1.6

384
384
384
384
275

　
　
1.9

484
484
484
484
375

　
　
2.2

110.5
123.5
125.5
138.5
143.5
156.5
158.5
171.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

P
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RA4R（带刹车）

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以
外方向的负荷。如果在拉杆上施
加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为省电对应时，记入记号（LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

233　RCA-SRA4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

RCA-SRA4R  电缸　拉杆型　本体宽 45mm　伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

※当行程超过 70后可以选用刹车。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
－
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FL
FLR
FT

FT2 ／ FT4
LA
NM

→卷末 P42
→卷末 P44
→卷末 P46
→卷末 P48
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（前）
法兰安装件（后）
脚部安装件 1（底面安装）
脚部安装件 2（右／左侧面安装）
省电对应
反原点规格

－
－
－
－
－
免费
免费

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格 A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表
20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）

	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 SRA4R 　 I 　 20 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

※100mm以上行
程间隔为 50mm

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

水平（kg）

9（注1）

18（注1）

垂直（kg）
最大负载质量 额定推力

（N）型号

3

6.5

41

81

行程
（mm）

RCA-SRA4R-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-SRA4R-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每10mm）
（注1）

导程
（mm）

马达功率
（W）

5
20

2.5

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用为 0.2G）条件下动作的值。
加速度的上限即为上述值。

（2）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。如果在拉杆上施加除拉杆移动以
外方向的负载，可能造成止旋结构的损坏。

（3） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

（注1）100mm以上行程间隔为 50mm。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
 但是带刹车规格的最小行程为 70mm。
（60st 以下不能使用刹车）

RCA-SRA4R　234

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋ 0.2kg）

124.5
84
62
30
0
4
0.78

134.5
94
72
40
0
4
0.84

144.5
104
82
50
0
4
0.9

154.5
114
92
60
0
4
0.96

164.5
124
102
70
0
4
1.03

174.5
134
112
30
1
6
1.09

184.5
144
122
40
1
6
1.15

194.5
154
132
50
1
6
1.21

204.5
164
142
60
1
6
1.27

254.5
214
192
60
2
8
1.59

304.5
264
242
60
3
10
1.9

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

（※1）连接马达・编码器电缆 。电缆的详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端）， 

请充分注意与周围物体间的干涉。
（※3）两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）导程 2.5不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ8mm・滚珠套筒型
φ16mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

235　RCA-RGS3C

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

R C A - R G S 3 C   电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 RGS3C　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGS3C-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGS3C-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGS3C-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.2

2.7

6.2

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FT
HA
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（导程 2.5除外）

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程2.5
为0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P110）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

6

尺寸图

RCA-RGS3C　236

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

316.5
140
1.1

366.5
190
1.3

416.5
240
1.4

466.5
290
1.5

RCA-RGS3C（带刹车）

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

277.5
140
0.9

327.5
190
1.1

377.5
240
1.2

427.5
290
1.3

■行程－尺寸・质量一览表
RCA-RGS3C（无刹车）

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ10mm・滚珠套筒型
φ20mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

237　RCA-RGS4C

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G S 4 C   电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　 RGS4C　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGS4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FT
HA
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1） 20W全机型与 30W导程 3不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

（※1）20W全机型与
　　　30W导程 3除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程3为
0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P111）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGS4C　238

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

272.5
285.5
287.5
300.5
145

　
　
1.5

372.5
385.5
387.5
400.5
245

　
　
1.8

472.5
485.5
487.5
500.5
345

　
　
2.2

322.5
335.5
337.5
350.5
195

　
　
1.6

422.5
435.5
437.5
450.5
295

　
　
2.0

522.5
535.5
537.5
550.5
395

　
　
2.4

67.5
80.5
82.5
95.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGS4C（无刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

315.5
328.5
330.5
343.5
145

　
　
1.7

415.5
428.5
430.5
443.5
245

　
　
2.0

515.5
528.5
530.5
543.5
345

　
　
2.4

365.5
378.5
380.5
393.5
195

　
　
1.8

465.5
478.5
480.5
493.5
295

　
　
2.2

565.5
578.5
580.5
593.5
395

　
　
2.6

110.5
123.5
125.5
138.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGS4C（带刹车）

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ8mm・滚珠套筒型
φ16mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

239　RCA-RGS3D

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

R C A - R G S 3 D 电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　RGS3D　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGS3D-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGS3D-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGS3D-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.2

2.7

6.2

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

名称 标准价格选项记号 参考页
FT
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

脚部安装件
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P110）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGS3D　240

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

258.5
140
0.9

308.5
190
1.1

358.5
240
1.2

408.5
290
1.3

RCA-RGS3D（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

RCA-RGS3D不能选用刹车。

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ10mm・滚珠套筒型
φ20mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

241　RCA-RGS4D

④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G S 4 D   电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　RGS4D　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGS4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGS4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

名称 标准价格选项记号 参考页
FT
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

脚部安装件
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
免费
－

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P111）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型
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伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
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尺寸图

RCA-RGS4D　242

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

■行程－尺寸・质量一览表

RCA-RGS4D不能选用刹车。

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

250.5
263.5
265.5
278.5
145

　
　
1.3

350.5
363.5
365.5
378.5
245

　
　
1.7

450.5
463.5
465.5
478.5
345

　
　
2.1

300.5
313.5
315.5
328.5
195

　
　
1.5

400.5
413.5
415.5
428.5
295

　
　
1.9

500.5
513.5
515.5
528.5
395

　
　
2.3

45.5
58.5
60.5
73.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGS4D（无刹车）

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为省电对应时，记入记号（LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型
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243　RCA-SRGS4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

RCA-SRGS4R  电缸　带单导轨拉杆型　本体宽 45mm　伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

－
－
－
－
－
－

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型规格 N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表
20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）

	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 SRGS4R　 I 　 20 　 　 　　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

※100mm以上行
程间隔为 50mm

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

④选项价格表（标准价格）

※当行程超过 70后可以选用刹车。
※导轨安装方向必须选择 1 个方向并记入型号。
※导轨与脚部安装件不能选用同一方向。
   （GS2与FT4、GS4与FT2互相直接可以组合使用。GS3无法使用脚部安装件。）

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FLR

FT2 ／ FT4
GS2 ～ GS4

NM

→卷末 P42
→卷末 P47
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（后）
脚部安装件 2（右／左侧面安装）
导轨安装方向变更
反原点规格

－
－
－
免费
免费

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

水平（kg）

9（注1）

18（注1）

垂直（kg）
最大负载质量 额定推力

（N）型号

2

5.5

41

81

行程
（mm）

RCA-SRGS4R-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-SRGS4R-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每10mm）
（注1）

导程
（mm）

马达功率
（W）

5
20

2.5

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（2）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。 
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P111）。

（3） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

（注1）100mm以上行程间隔为 50mm。
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细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
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马达

伺服
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（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型
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控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
 但是带刹车规格的最小行程为70mm。
（60st 以下不能使用刹车）

RCA-SRGS4R　244

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋ 0.2kg）

126.5
84
62
30
0
4
1.15

136.5
94
72
40
0
4
1.21

146.5
104
82
50
0
4
1.28

156.5
114
92
60
0
4
1.35

166.5
124
102
70
0
4
1.42

176.5
134
112
30
1
6
1.49

186.5
144
122
40
1
6
1.56

196.5
154
132
50
1
6
1.62

206.5
164
142
60
1
6
1.69

256.5
214
192
60
2
8
2.03

306.5
264
242
60
3
10
2.38

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

（※1）连接马达・编码器电缆 。电缆的详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端）， 

请充分注意与周围物体间的干涉。

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）导程 2.5不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ8mm・滚珠套筒型
φ16mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

245　RCA-RGD3C

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G D 3 C   电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　RGD3C　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGD3C-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3C-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3C-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4

9

18

1.2

2.7

6.2

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FT
HA
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（导程 2.5除外）

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程2.5
为0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。
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尺寸图

RCA-RGD3C　246

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

316.5
140
1.3

366.5
190
1.4

416.5
240
1.6

466.5
290
1.7

RCA-RGD3C（带刹车）

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

277.5
140
1.1

327.5
190
1.2

377.5
240
1.4

427.5
290
1.5

■行程－尺寸・质量一览表
RCA-RGD3C（无刹车）

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ10mm・滚珠套筒型
φ20mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

247　RCA-RGD4C

④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G D 4 C   电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　RGD4C　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGD4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FT
HA
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

刹车
脚部安装件
高加减速对应（※1）
原点确认传感器（※2）
省电对应（※3）
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1） 20W全机型与 30W导程 3不能选择高加减速对应规格。
（※2）原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。
（※3）高加减速对应与省电对应不兼容。

（※1）

（※1）20W全机型与
　　　30W导程 3除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以下述加速度动作时的值：标准规格／省电对应为0.3G（导程3为
0.2G）、高加减速规格为1G（导程3除外）。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加）

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGD4C　248

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

315.5
328.5
330.5
343.5
145

　
　
2.0

415.5
428.5
430.5
443.5
245

　
　
2.4

515.5
528.5
530.5
543.5
345

　
　
2.8

365.5
378.5
380.5
393.5
195

　
　
2.2

465.5
478.5
480.5
493.5
295

　
　
2.6

565.5
578.5
580.5
593.5
395

　
　
3.0

110.5
123.5
125.5
138.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGD4C（带刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

272.5
285.5
287.5
300.5
145

　
　
1.8

372.5
385.5
387.5
400.5
245

　
　
2.2

472.5
485.5
487.5
500.5
345

　
　
2.6

322.5
335.5
337.5
350.5
195

　
　
2.0

422.5
435.5
437.5
450.5
295

　
　
2.4

522.5
535.5
537.5
550.5
395

　
　
2.8

67.5
80.5
82.5
95.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

■行程－尺寸・质量一览表
RCA-RGD4C（无刹车）

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为指定高加减速对应、省电对应规格时的记号（HA/LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ8mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ8mm・滚珠套筒型
φ16mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

249　RCA-RGD3D

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G D 3 D 电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　RGD3D　 I 　 20 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGD3D-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3D-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3D-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4

9

18

1.2

2.7

6.2

36.2

72.4

144.8

50～200
（每50mm）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

名称 标准价格选项记号 参考页
FT
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

脚部安装件
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGD3D　250

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

258.5
140
1.1

308.5
190
1.2

358.5
240
1.4

408.5
290
1.5

RCA-RGD3D（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

RCA-RGD3D不能选用刹车。

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ10mm・滚珠套筒型
φ20mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

251　RCA-RGD4D

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C A - R G D 4 D 电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　RGD4D　 　 　　　　　　　　　　　　　　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

马达功率
（W） 导程

水平（kg）垂直（kg）
最大负载质量 额定推力

（N）型号 行程
（mm）

RCA-RGD4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

名称 标准价格选项记号 参考页
FT
HS
LA
NM
TRR

→卷末 P49
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P58

脚部安装件
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
耳轴安装件（后）

－
－
免费
免费
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱
动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。
附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGD4D　252

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

RCA-RGD4D不能选用刹车。

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

250.5
263.5
265.5
278.5
145

　
　
1.6

350.5
363.5
365.5
378.5
245

　
　
2.1

450.5
463.5
465.5
478.5
345

　
　
2.5

300.5
313.5
315.5
328.5
195

　
　
1.8

400.5
413.5
415.5
428.5
295

　
　
2.3

500.5
513.5
515.5
528.5
395

　
　
2.7

45.5
58.5
60.5
73.5

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGD4D（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为省电对应时，记入记号（LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

253　RCA-RGD3R

③电缆长价格表（标准价格）

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 16mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

驱动轴规格

RCA-RGD3R  电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ32mm　24V伺服马达　马达折返规格

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　 RGD3R　 I 　 20 　 　 　　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCA-RGD3R-I-20-10- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3R-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-RGD3R-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20

10

5

2.5

4.0

9.0

18.0

1.2

2.7

6.2

36.2

72.4

144.8

50～200
（每 50mm）

行程

导程
50～ 200
（每 50mm）

500

250

125

10

5

2.5

①行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

④选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FLR
HS
LA
NM
QR
RP

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P54

刹车
脚部安装件
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
U形耳座
背面安装板

－
－
－
－
免费
免费
－
－

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

 ①行程 （mm） 标准价格

I:增量型规格
※使用简易绝对单
元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

8

尺寸图

RCA-RGD3R　254

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

212
128
1.4

262
178
1.5

312
228
1.7

362
278
1.8

行程 50 100 150 200
L
r

质量（kg）

RCA-RGD3R（无刹车）

212
128
1.2

262
178
1.3

312
228
1.5

362
278
1.6

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

RCA-RGD3R（带刹车）

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.7A
最大 5.1A

（省电规格）
额定 1.7A
最大 3.4A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20SI○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20SI○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCA　电缸

255　RCA-RGD4R

RCA-RGD4R  电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ37mm　24V伺服马达　马达折返规格

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCA 　 RGD4R　 　 　 　 　　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 20mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达功率
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

⑤选项价格表（标准价格）
名称 标准价格选项记号 参考页

B
FT
FLR
HS
LA
NM
QR
RP

→卷末 P42
→卷末 P49
→卷末 P46
→卷末 P50
→卷末 P52
→卷末 P52
→卷末 P53
→卷末 P54

刹车
脚部安装件
法兰安装件（后）
原点确认传感器
省电对应
反原点规格
U形耳座
背面安装板

－
－
－
－
免费
免费
－
－

RCA-RGD4R- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4R- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4R- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4R- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4R- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCA-RGD4R- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※绝对型规格仅适用于 ASEL控制器。
　  使用简易绝对单元时型号也为「I」。

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。请根据下述驱动
轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量是以加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨下可能的负载质量请参考技术资料（卷末 P112）。

（4） 进行推压动作时请参考卷末 P71。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCA　电缸

尺寸图

RCA-RGD4R　256

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

■行程－尺寸・质量一览表

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

P
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGD4R（无刹车）

277
277
277
277
183

　
　

2.2

327
327
327
327
233

　
　

2.3

377
377
377
377
283

　
　

2.6

427
427
427
427
333

　
　

2.7

477
477
477
477
383

　
　

3.0

67.5
80.5
82.5
95.5
100.5
113.5
115.5
128.5

227
227
227
227
133

　
　

1.9

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

m
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

P
20W

30W

增量型
绝对型
增量型
绝对型

RCA-RGD4R（带刹车）

227
227
227
227
133

　
　

2.1

277
277
277
277
183

　
　

2.4

327
327
327
327
233

　
　

2.5

377
377
377
377
283

　
　

2.8

427
427
427
427
333

　
　

2.9

477
477
477
477
383

　
　

3.2

110.5
123.5
125.5
138.5
143.5
156.5
158.5
171.5

③适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1
AMEC-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-1

可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEP-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
20W

额定 1.3A
峰值 4.4A
30W

额定 1.3A
峰值 4.4A

（省电规格）
20W

额定 1.3A
峰值 2.5A
30W

额定 1.3A
峰值 2.2A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅲ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅳ -～-○Ⅴ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-C-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 最大定位点数

512 点 512点
－

→ P631

安全等级对应
定位型

ACON-CG-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-CG-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格）

ACON-PL-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PL-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

差动式线驱动器对应
脉冲串输入型

（－）
－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格）

ACON-PO-20I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ACON-PO-30I○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

集电极开路对应
脉冲串输入型

－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅱ -N-0-0
ACON-SE-30I○Ⅱ -N-0-0

串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0
ASEL-CS-1-30○Ⅰ○Ⅱ -○Ⅲ -2-0

支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I：增量型／A：绝对型）。 ※○Ⅱ为省电对应时，记入记号（LA）。
※○Ⅲ为I/O种类（NP/PN）。 ※○Ⅳ为轴数（1～8）。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

257　RCA-SRGD4R

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

RCA-SRGD4R  电缸　带双导轨拉杆型　本体宽 45mm　伺服马达　全长缩短型

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

※马达・编码器一体型电缆，标准为机械电缆。
※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型
（机械电缆）

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）

驱动轴规格

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
φ 22ｍｍ
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

20:	伺服马达
	 20W

I:增量型  规格 N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度

请参考

选项一览表
20:20mm
〜

200:200mm
（每 10mm）

	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCA 　SRGD4R　 I 　 20 　 　 　　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

－
－
－
－

20～50
60～100
150
200

※100mm以上行
程间隔为 50mm

※使用简易绝对单元
时型号也为「I」。

 ①行程 （mm） 标准价格

④选项价格表（标准价格）

※当行程超过 70后可以选用刹车。

名称 标准价格选项记号 参考页
B
FLR
NM

→卷末 P42
→卷末 P46
→卷末 P52

刹车
法兰安装件（后）
反原点规格

－
－
免费

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　 （单位为mm/s）

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

行程

导程
20～ 200
（每 10mm）

250

125

5

2.5

水平（kg）

9（注1）

18（注1）

垂直（kg）
最大负载质量 额定推力

（N）型号

2

5.5

41

81

行程
（mm）

RCA-SRGD4R-I-20-5- ① - ② - ③ - ④

RCA-SRGD4R-I-20-2.5- ① - ② - ③ - ④

20～200
（每10mm）
（注1）

导程
（mm）

马达功率
（W）

5
20

2.5

－
－
－
－
－
－

A1:ACON
ASEL

A3:AMEC
ASEP
MSEP

P
O I N T

 

（1）负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5与垂直使用为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（2）水平负载质量是使用了外置导轨后的数值。附带的导轨下可能的负载质量请参
考技术资料（卷末 P112）。

（3） 进行推压动作时请参考卷末 P71。

（注1）100mm以上行程间隔为 50mm。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCA　电缸

尺寸图

※带刹车规格的外形尺寸不发生变化。
 但是带刹车规格的最小行程为70mm。
（60st 以下不能使用刹车）

RCA-SRGD4R　258

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200
L
A
Ｂ
Ｃ
D
Ｅ

质量（kg）

■行程－尺寸・质量一览表 （带刹车＋ 0.2kg）

126.5
84
62
30
0
4
1.42

136.5
94
72
40
0
4
1.49

146.5
104
82
50
0
4
1.56

156.5
114
92
60
0
4
1.64

166.5
124
102
70
0
4
1.71

176.5
134
112
30
1
6
1.79

186.5
144
122
40
1
6
1.86

196.5
154
132
50
1
6
1.94

206.5
164
142
60
1
6
2.01

256.5
214
192
60
2
8
2.38

306.5
264
242
60
3
10
2.75

CAD图纸可在主页下载。 www.iai-robot.co.jp

（※1）连接马达・编码器电缆 。电缆的详情请参考卷末 P59。
（※2）原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端）， 

请充分注意与周围物体间的干涉。

②适用控制器

RCA系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。　※支持ACON-CY型控制器。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

电磁阀型

AMEC-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-1 可立刻上手的
简单控制器

3点

AC100V 额定 2.4A － → P537

ASEP-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 与电磁阀相同控制方法
的简单控制器

DC24V

（标准规格）
额定 1.3A
最大 4.4A

（省电规格）
额定 1.3A
最大 2.5A

－ → P547

电磁阀多轴型
PIO规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅱ -2-0

最多可以连接8轴
PIO控制
定位点型

－ → P563
电磁阀多轴型
现场网络规格 MSEP-C-○Ⅲ -～-○Ⅳ -0-0

最多可以连接8轴
现场总线网络控制
定位点型

256点

定位型 ACON-C-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0
最大定位点数
512 点 512点

－

→ P631

安全等级对应
定位型 ACON-CG-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 －

脉冲串输入型 
（差动式线驱动器规格） ACON-PL-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 差动式线驱动器对应

脉冲串输入型
（－）

－

脉冲串输入型 
（集电极开路规格） ACON-PO-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 集电极开路对应

脉冲串输入型
－

串行通信型 ACON-SE-20I○Ⅰ -N-0-0 串行通信
专用型

64点 －

程序控制型 ASEL-CS-1-20I○Ⅰ -○Ⅱ -2-0 支持编程式动作
支持最大2轴动作 1500点 － → P675

※ASEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为省电对应时，记入记号（LA）。 ※○Ⅱ为I/O种类（NP/PN）。
※○Ⅲ为轴数（1～8）。 ※○Ⅳ为现场总线网络种类记号。

2维
CAD
2维
CAD



259　RCS2-RN5N

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2-RN5N  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺母固定安装型　本体宽 46mm　200Ｖ伺服马达　滚珠丝杆规格

60 :	� 伺服马达
60W

I:增量型规格 T2:SCON-CA
SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
75:75mm

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCS2　 RN5N 　 I 　 60 　 　　　　　　　　 T2
　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

RCS2　电缸

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
5000km或 5000万次往返

驱动方式
空转
缸体 
适用环境温度・湿度 
行走寿命

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

－
－

50
75

标准价格
行程
 （mm）

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50
（mm）

75
（mm）

280〈230〉 380〈330〉

250〈230〉 250

125

10

5

2.5

导程
（mm）

马达输出
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RN5N-I-60-10- ① -T2- ② - ③

RCS2-RN5N-I-60-5- ① -T2- ② - ③

RCS2-RN5N-I-60-2.5- ① -T2- ② - ③

60

510

105

202.5

1.5

3

6

89

178

356

50
75

±0.02

驱动
丝杆

滚珠丝
杆

※〈　〉内为垂直使用时

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量是以加速度 0.3G（导程 2.5规格与垂直使用为 0.2G）条件下动作时

的值。加速度的上限即为上述值。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール
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尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

RCS2　电缸

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
168.5
108
1.0

193.5
133
1.1

50 75

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅱ为XSEL的类型（P／Q） 。

本产品的驱动丝杆没有止旋结构，请另外
设置防止丝杆旋转的结构。

注意！

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60Ⅰ-NP-2-○Ⅰ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60Ⅰ-NP-2-

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-6轴型 XSEL-○Ⅱ -1-60Ⅰ-N1-EEE-2-3 支持编程式动作

支持最大6轴动作 20000点 － → P695

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※带刹车型质量增加0.26kg。
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RCS2　电缸

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2-RP5N  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型螺孔安装型　本体宽 46mm　200V伺服马达　滚珠丝杆规格

60 :	� 伺服马达
60W

I:增量型规格 T2:SCON-CA
SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
75:75mm

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCS2　 RP5N 　 I 　 60 　 　　　　　　　　 T2
　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
5000km或 5000万次往返

驱动方式
空转
缸体 
适用环境温度・湿度 
行走寿命

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

－
－

50
75

标准价格
行程
 （mm）

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50
（mm）

75
（mm）

280〈230〉 380〈330〉

250〈230〉 250

125

10

5

2.5

导程
（mm）

马达输出
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RP5N-I-60-10- ① -T2- ② - ③

RCS2-RP5N-I-60-5- ① -T2- ② - ③

RCS2-RP5N-I-60-2.5- ① -T2- ② - ③

60

510

105

202.5

1.5

3

6

89

178

356

50
75

±0.02

驱动
丝杆

滚珠丝
杆

※〈　〉内为垂直使用时

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）由于驱动丝杆未配备止旋结构，使用时请在驱动丝杆末端增加导轨等具备止旋
功能的结构。（如果没有止旋结构，驱动丝杆会随电机旋转而旋转，无法前后
移动）另外，在止旋结构与拉杆的连接处，请不要使用浮动接头类的部件。安
装方法、条件等请参考卷末 P11。

（2） 水平负载质量是并用外部导轨后的值。
（3） 负载质量为加速度设置为水平 0.3G（导程 2.5为 0.2G）、垂直为 0.2G条

件下动作时的值。加速度的上限即为上述值 。
（4） 请不要在拉杆上施加除拉杆移动以外方向的负荷。
（5）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（6）进行推压动作时请参考卷末 P71。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型
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2维
CAD
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CAD

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

尺寸图

RCS2　电缸

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅱ为XSEL的类型（P／Q） 。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60Ⅰ-NP-2-○Ⅰ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60Ⅰ-NP-2-

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-6轴型 XSEL-○Ⅱ -1-60Ⅰ-N1-EEE-2-3 支持编程式动作

支持最大6轴动作 20000点 － → P695

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
150
108
0.85

175
133
1.0

50 75

※带刹车型质量增加0.26kg。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型
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RCS2　电缸

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2-GS5N  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带单导轨型　本体宽 46mm　200V伺服马达　滚珠丝杆规格

60 :	� 伺服马达
60W

I:增量型规格 T2:SCON-CA
SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
75:75mm

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCS2　 GS5N 　 I 　 60 　 　　　　　　　　 T2
　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
5000km或 5000万次往返

驱动方式
空转
缸体 
适用环境温度・湿度 
行走寿命

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

－
－

50
75

标准价格
行程
 （mm）

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50
（mm）

75
（mm）

280〈230〉 380〈330〉

250〈230〉 250

125

10

5

2.5

导程
（mm）

马达输出
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-GS5N-I-60-10- ① -T2- ② - ③

RCS2-GS5N-I-60-5- ① -T2- ② - ③

RCS2-GS5N-I-60-2.5- ① -T2- ② - ③

60

510

105

202.5

1.5

3

6

89

178

356

50
75

±0.02

驱动
丝杆

滚珠丝
杆

※〈　〉内为垂直使用时

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值，以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影
响。不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 
卷末 P111) 。 
另外，单导轨机型不适用于旋转方向受力的场合，请使用双导轨机型。

（2）负载质量为加速度设置为水平 0.3G（导程 2.5为 0.2G）、垂直为 0.2G条
件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

RCS2-GS5N　264

2维
CAD
2维
CAD

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

尺寸图

RCS2　电缸

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅱ为XSEL的类型（P／Q） 。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60Ⅰ-NP-2-○Ⅰ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60Ⅰ-NP-2-

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-6轴型 XSEL-○Ⅱ -1-60Ⅰ-N1-EEE-2-3 支持编程式动作

支持最大6轴动作 20000点 － → P695

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
130
108
1.3

155
133
1.4

50 75

※带刹车型质量增加0.26kg。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



265　RCS2-GD5N

RCS2　电缸

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2-GD5N  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨型　本体宽 46mm　200V伺服马达　滚珠丝杆规格

60 :	� 伺服马达
60W

I:增量型规格 T2:SCON-CA
SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
75:75mm

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCS2　GD5N　 I 　 60 　 　　　　　　　　 T2
　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
5000km或 5000万次往返

驱动方式
空转
缸体 
适用环境温度・湿度 
行走寿命

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

－
－

50
75

标准价格
行程
 （mm）

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50
（mm）

75
（mm）

280〈230〉 380〈330〉

250〈230〉 250

125

10

5

2.5

导程
（mm）

马达输出
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-GD5N-I-60-10- ① -T2- ② - ③

RCS2-GD5N-I-60-5- ① -T2- ② - ③

RCS2-GD5N-I-60-2.5- ① -T2- ② - ③

60

510

105

202.5

1.5

3

6

89

178

356

50
75

±0.02

驱动
丝杆

滚珠丝
杆

※〈　〉内为垂直使用时

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值，以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影
响。不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 
卷末 P111) 。

（2）负载质量为加速度设置为水平 0.3G（导程 2.5为 0.2G）、垂直为 0.2G条
件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口前侧出线 K2 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



RCS2-GD5N　266

2维
CAD
2维
CAD

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

尺寸图

RCS2　电缸

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅱ为XSEL的类型（P／Q） 。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60Ⅰ-NP-2-○Ⅰ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60Ⅰ-NP-2-

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-6轴型 XSEL-○Ⅱ -1-60Ⅰ-N1-EEE-2-3 支持编程式动作

支持最大6轴动作 20000点 － → P695

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
130
108
1.6

155
133
1.9

50 75

※带刹车型质量增加0.26kg。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



267　RCS2-SD5N

RCS2　电缸

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2-SD5N  电缸　细小型拉杆型　全长缩短型带双导轨滑动单元型　本体宽94mm　200V伺服马达　滚珠丝杆规格
60 :	� 伺服马达

60W
I:增量型规格 T2:SCON-CA

SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
75:75mm

	10	:	10mm
	 5	:	 5mm
	2.5	:	2.5mm

■型号项目　 RCS2　 SD5N 　 I 　 60 　 　　　　　　　　 T2
　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

内容项目
滚珠丝杆　φ 8mm　滚轧 C10
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
5000km或 5000万次往返

驱动方式
空转
缸体 
适用环境温度・湿度 
行走寿命

③选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

①行程－价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

－
－

50
75

标准价格
行程
 （mm）

记号说明　① 行程　② 电缆长　③ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50
（mm）

75
（mm）

280〈230〉 380〈330〉

250〈230〉 250

125

10

5

2.5

导程
（mm）

马达输出
（W） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 重复
定位精度
（mm）

额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-SD5N-I-60-10- ① -T2- ② - ③

RCS2-SD5N-I-60-5- ① -T2- ② - ③

RCS2-SD5N-I-60-2.5- ① -T2- ② - ③

60

510

105

202.5

1.5

3

6

89

178

356

50
75

±0.02

驱动
丝杆

滚珠丝
杆

※〈　〉内为垂直使用时

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）水平负载质量是并用外部导轨后的值，以避免径向负载和偏置负载对拉杆的影
响。不安装外置导轨时，请参考「拉杆末端的负荷力与行走寿命相关图」（→ 
卷末 P111) 。

（2）负载质量为加速度设置为水平 0.3G（导程 2.5为 0.2G）、垂直为 0.2G条
件下动作时的值。加速度的上限即为上述值。

（3）垂直负载质量为固定本体，两侧支架驱动时的数值。 
固定两侧支架，本体移动的方式下无法垂直使用，请注意。

（4）垂直使用时如果切断电源拉杆可能会下降，提请注意。
（5）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
电缆接口左侧出线 K1 →卷末 P51 免费
电缆接口右侧出线 K3 →卷末 P51 免费

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



RCS2-SD5N　268

2维
CAD
2维
CAD

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端)，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

RCS2　电缸

■行程－尺寸・质量一览表

L1
L2

质量（kg）

行程
204
192
1.9

229
217
1.94

50 75

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅱ为XSEL的类型（P／Q） 。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60Ⅰ-NP-2-○Ⅰ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60Ⅰ-NP-2-

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-6轴型 XSEL-○Ⅱ -1-60Ⅰ-N1-EEE-2-3 支持编程式动作

支持最大6轴动作 20000点 － → P695

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。

细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 20mm
±1.0度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C S 2 - R A 4 C   电缸   拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RA4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1）20W全机型与
　　　30W导程 3除外

■型号项目　 RCS2　 RA4C 　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

（※1）20W全机型与 30W导程 3不支持高加减速对应。
（※2）原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）、高加减速对应为 1G（导
程 3除外）条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
法兰安装件（前） FL →卷末 P45 －
法兰安装件（后） FLR →卷末 P47 －
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费
原点确认传感器（※2） HS →卷末 P50 －
球笼万向节接头 NJ →卷末 P53 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（前） TRF →卷末 P57 －
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

335.5
350.5
137
　
　

1.3

123.5
138.5

435.5
450.5
237
　
　

1.6

535.5
550.5
337
　
　

1.9

385.5
400.5
187
　
　

1.5

485.5
500.5
287
　
　

1.7

585.5
600.5
487
　
　

2.0

RCS2-RA4C（带刹车）
行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

292.5
307.5
137
　
　

1.1

80.5
95.5

392.5
407.5
237
　
　

1.4

492.5
507.5
337
　
　

1.7

342.5
357.5
187
　
　

1.2

442.5
457.5
287
　
　

1.5

542.5
557.5
487
　
　

1.8

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RA4C（无刹车）

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以
外方向的负荷。如果在拉杆上施
加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）60W全机型与 100W导程 4不支持高加减速对应。

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 30mm
±0.7度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

R C S 2 - R A 5 C   电缸   拉杆型　本体宽 55mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

60 :	� 伺服马达
60W

100 :	� 伺服马达
100W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　 RA5C 　 　 　 　 　 　 　 　　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

800 755

400 377

200 188

16

8

4

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RA5C- ① -60-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5C- ① -60-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5C- ① -60-4- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5C- ① -100-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5C- ① -100-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5C- ① -100-4- ② - ③ - ④ - ⑤

60

100

16

8

4

16

8

4

12.0

25.0

50.0

15.0

30.0

60.0

2.0

5.0

11.5

3.5

9.0

18.0

63.8

127.5

255.1

105.8

212.7

424.3

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1）60W全机型与
　　　100W导程 4除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

60W 100W 60W 100W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格加速度 0.3G（导程 4为 0.2G）、高加减速规格为 1G（导
程 4为 0.2G）条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A2 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P45 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

60W
100W

60W
100W

354.5
372.5
138
　
　

2.2

454.5
472.5
238
　
　

2.8

554.5
572.5
338
　
　

3.4

404.5
422.5
188
　
　

2.5

504.5
522.5
288
　
　

3.1

604.5
622.5
388
　
　

3.7

RCS2-RA5C（带刹车）
行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

60W
100W

60W
100W

282
300
138
　
　

1.9

382
400
238
　
　

2.5

482
500
338
　
　

3.1

332
350
188
　
　

2.2

432
450
288
　
　

2.8

532
550
388
　
　

3.4

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RA5C（无刹车）

92
110

164.5
182.5

※ RA5C型在结构上无法使用反原点规格。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以
外方向的负荷。如果在拉杆上施
加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
314VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-60○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-100○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-100○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 20mm
±1.0度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C S 2 - R A 4 D   电缸   拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　 RA4D 　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

⑤选项价格表（标准价格）

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RA4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
法兰安装件（前） FL →卷末 P45 －
法兰安装件（后） FLR →卷末 P46 －
原点确认传感器 HS →卷末 P50 －
球笼万向节接头 NJ →卷末 P53 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（前） TRF →卷末 P57 －
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

RCS2-RA4D　274

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

270.5
285.5
137
　
　

1.0

58.5
73.5

370.5
385.5
237
　
　

1.3

470.5
485.5
337
　
　

1.6

320.5
335.5
187
　
　

1.2

420.5
435.5
287
　
　

1.5

520.5
535.5
487
　
　

1.8

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RA4D（无刹车）

RCS2-RA4D不能使用刹车。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以
外方向的负荷。如果在拉杆上施
加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 35mm
－
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-SRA7BD  电缸   拉杆型　本体宽 75mm　200V伺服马达　全长缩短型

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

   60 :	�伺服马达
60W

100 :	�伺服马达
100W

150 :	�伺服马达
150W

I:增量型规格 T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考
选项一览表

50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　SRA7BD　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

800

400

200

16

8

4

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

 50
 100
 150
 200
 250
 300

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

型号
马达
输出
（W）

导程
（mm）

额定
加速度
（G）

额定加速时负载质量 最大
加速度
（G）

最大加速时负载质量 额定
推力
（N）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg） 水平（kg）垂直（kg）

RCS2-SRA7BD-I-60-16- ① - ② - ③ - ④
60

16 0.25 5 2 0.35 2.5 1 63

50～300
（每50mm）

RCS2-SRA7BD-I-60-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.15 10 5 0.25 5 2.5 127

RCS2-SRA7BD-I-60-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.05 20 10 0.15 10 5 254

RCS2-SRA7BD-I-100-16- ① - ② - ③ - ④
100

16 0.3 10 3.5 0.4 5 1.5 103

RCS2-SRA7BD-I-100-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 22 9 0.3 10 4.5 207

RCS2-SRA7BD-I-100-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 40 19.5 0.2 20 9 414

RCS2-SRA7BD-I-150-16- ① - ② - ③ - ④
150

16 0.3 15 6.5 0.4 7.5 3 157

RCS2-SRA7BD-I-150-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 35 14.5 0.3 17.5 7 314

RCS2-SRA7BD-I-150-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 55 22.5 0.2 27.5 11 628

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※水平负载质量是使用了外部导轨时的负载能力。※进行推压动作时请参考卷末P71。

马达功率
标准价格

 ①行程 （mm）
60W 100W 150W

P
O I N T

 
（1）额定加速度动作时，额定加速时的负载质量增加最大负载质量 。
（2）最大加速度动作时，最大加速时的负载质量增加最大负载质量 。
（3）如果对重复定位精度或空转的要求较高，就需要限制拉杆的旋转。因此，请使用带导轨

机型，或者由用户自行追加辅助导轨。
（4）当行程较长时，标准型的拉杆末端可能会产生振动。 

如果振动影响到使用性，请使用带导轨机型，或者由用户自行追加辅助导轨。
（5）水平负载质量是使用了外部导轨时的负载能力。
（6）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A1 ～ A3 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P45 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
拉杆末端延长规格 RE →卷末 P54 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp
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尺寸图
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※1 连接马达・编码器电缆。
 电缆的详情请参考卷末 P59。

※2 原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与周围物体间的干涉。

 ST： 行程
 SE：  行程末端
 ME： 机械末端

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异， 
        不完全和图纸一致。

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

※ SRA7BD型在结构上无法使用反原点规格。

为了防止前进・后退时动作产生换气中断，在本
体的侧面设有细缝。
粉尘可能通过该细缝进入机体内部，提请注意。

注意！
■行程－尺寸・质量一览表

行程 50 100 150 200 250 300

L
  60W 126 176 226 276 326 376
100W 133 176 226 276 326 376
150W 145 176 226 276 326 376

m
  60W 69 119 169 219 269 319
100W 76 119 169 219 269 319
150W 88 119 169 219 269 319
n 25 35 35 35 35 35
p 0 0 1 2 3 4
r 4 4 6 8 10 12

质量

（kg）

  60W 2.4 2.9 3.5 4.1 4.6 5.2
100W 2.6 3.1 3.7 4.2 4.8 5.4
150W 2.9 3.3 3.9 4.4 5 5.6

②适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

脉冲串输入
控制型

程序控制
1-6轴型

SSEL-CS-1- I-NP-2-

XSEL- -1- I-N1-EEE-2-

电磁阀模式

定位模式
最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
408VA

与电磁阀相同
的控制方法

7点

（－）

支持编程式动作
支持最大2轴动作

支持编程式动作
支持最大6轴动作

20000点

20000点

SCON-CA- I-NP-2- → P643

→ P685

→ P695

－

－

程序控制
1-2轴型

名称 外观 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量型号 参考页标准价格

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

现场网络型 768点可直接指定
数据进行移动

输入脉冲串
进行控制

－

－

－

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为马达功率（60／100／150） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 20mm
±1.0度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

R C S 2 - R A 4 R   电缸   拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　马达折返规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　 RA4R 　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RA4R- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4R- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4R- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4R- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4R- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA4R- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

1.0

2.0

4.0

1.5

3.0

6.5

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
法兰安装件（前） FL →卷末 P45 －
法兰安装件（后） FLR →卷末 P46 －
原点确认传感器 HS →卷末 P50 －
球笼万向节接头 NJ →卷末 P53 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
U形耳座 QR →卷末 P53 －
背面安装板 RP →卷末 P54 －
耳轴安装件（前） TRF →卷末 P57 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

P

20W
30W

20W
30W
20W
30W

234
234
125

284
284
175

334
334
225

384
384
275

434
434
325

484
484
375

123.5
138.5
156.5
171.5

1.4 1.6 1.7 1.9 2.0 2.2

RCS2-RA4R（带刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

P

20W
30W

20W
30W
20W
30W

234
234
125

284
284
175

334
334
225

384
384
275

434
434
325

484
484
375

80.5
95.5
113.5
128.5

1.2 1.4 1.5 1.7 1.8 2.0

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RA4R（无刹车）

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以外方向的负荷。
如果在拉杆上施加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ 30mm
±0.7度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

R C S 2 - R A 5 R   电缸   拉杆型　本体宽 55mm　200V伺服马达　马达折返规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

60 :	� 伺服马达
60W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考
选项一览表

※马达折返方向为ML 
或MR，请务必明
记。

50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　 RA5R 　 　 60 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

增量型 绝对型
I A

标准价格
①编码器种类 ②行程  （mm）

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

800 755

400 377

200 188

16

8

4

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RA5R- ① -60-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5R- ① -60-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RA5R- ① -60-4- ② - ③ - ④ - ⑤

60

16

8

4

12.0

25.0

50.0

2.0

5.0

11.5

63.8

127.5

255.1

50～300
（每 50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 4为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A2 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
法兰安装件 FL →卷末 P45 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
马达左折返规格（标准） ML →卷末 P52 免费
马达右折返规格 MR →卷末 P52 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

4-

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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行程 50 100 150 200 250 300
L
r

质量（kg）

301.5
138
2.6

351.5
188
2.9

401.5
238
3.2

451.5
288
3.5

501.5
338
3.8

551.5
388
4.1

RCS2-RA5R（带刹车）
行程 50 100 150 200 250 300
L
r

质量（kg）

252
138
2.3

302
188
2.6

352
238
2.9

402
288
3.2

452
338
3.5

502
388
3.8

RCS2-RA5R（无刹车）
■行程－尺寸・质量一览表

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端
※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

※ RA5R型在结构上无法使用反原点规格。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

禁止在拉杆上施加除拉杆伸缩以
外方向的负荷。如果在拉杆上施
加直角方向或旋转方向的负载，
可能造成止旋结构的损坏。

注意！

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅲ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅳ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅴ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅵ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅲ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
218VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-60○Ⅰ -○Ⅵ -0-○Ⅲ 支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅲ 支持编程式动作

支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型 XSEL-○Ⅳ -1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅴ 支持编程式动作

支持最大8轴动作
随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

注意： 
●推压力与电流限制值之间的关系
是经验值，与实际的压力相比会
有一定的误差。

●如果电流限制值设置过低，则推
压力可能会产生偏差，所以请设
定在 20%以上使用。

●推压动作时的移动速度固定为
10mm/s。

　图表是以 10mm/s进行推压时
的数据，如果速度发生改变，则
推压力会下降，所以请加以注意。

●根据工作条件不同，可能会因马
达温度上升而导致推压力降低。

■推压力与电流限制值的关系图

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 32mm　滚轧 C10
±0.01mm
0.2mm以下
φ 50mm（滚珠花键丝杆）
120N・m
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）
1000万次（※1）

驱动方式
重复定位精度
空转
拉杆直径
拉杆允许负载力矩
适用环境温度・湿度
推压动作寿命

RCS2　电缸

281　RCS2-RA13R

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格）

驱动轴规格

RCS2-RA13R  电缸   超高推力拉杆型　本体宽 130mm　200V伺服马达　马达折返规格

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

P
O I N T

 

（1）在进行推压动作时，连续使用时间取决于所设定的推压力。另外，在一般工
作时也要考虑负载与稼动率的关系，连续运转推力必须小于额定推力。

 详情请参考选型资料（→卷末 83页）。
（2）负载质量是在导程 2.5加速度 0.02G、导程 1.25加速度 0.01G条件下动

作时的值。加速度的上限即为上述值。
（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 

拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。
（4）带刹车（选项）时，除本体与控制器以外还需要连接刹车盒（参考 P282）。

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

750 :	�伺服马达
750W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考
选项一览表

※马达折返方向与电缆
出线位置必须选择一
个并记入型号。

50:50mm
〜

200:200mm
（每 50mm）

	 2.5	:	2.5mm
	1.25	:1.25mm

■型号项目　 RCS2　 RA13R 　 　 750 　 　 　 T2 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程
（mm）

导程（mm）
 50 100 150 200

 85 120 125

62

2.5

1.25

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 电缆长　④ 选项

马达输出
（W）

导程
（mm）

最大加速度
（G）

最大负载质量
水平（kg）垂直（kg）

额定推力
（N）

连续推压力
（N）

最大推压力
（N）

行程
（mm）型号

RCS2-RA13R- ① -750-2.5- ② -T2- ③ - ④

RCS2-RA13R- ① -750-1.25- ② -T2- ③ - ④
750

2.5

1.25

0.02

0.01

400

500

200

300

5106

10211

3567

7141

9800

19600

50～
200

（每 50mm)

－
－
－
－

－
－
－
－

－
－
－
－

－
－
－
－

 50
 100
 150
 200

（※1） 推压次数是在最大推压力・推压移动量 1mm条件下动作时的数值。

增量型 绝对型
1t型（导程2.5） 2t型（导程1.25） 1t型（导程2.5） 2t型（导程1.25）

标准价格
①编码器种类

 ②行程  （mm）

※水平负载质量为外置导轨时的值。
※ 进行推压动作时请参考卷末P71。

※推压时的电流限制值在70%以下时可以作连续不间断的推压动
作，71%及以上的推压动作有推压时间上的限制。 
详情请参考卷末83页「选型参考」。

（注）带压力传感器选项时控制器只能选择SCON-CA。 
带压力传感器选项（带接线电缆拖链）与法兰安装件选项不兼容。

※CE为选项。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车（带刹车盒） B →卷末 P42 －
刹车（无刹车盒） BN →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 免费
马达上侧折返 MT1／MT2／MT3 → P282 免费
马达右侧折返 MR1／MR2 → P282 免费
马达左侧折返 ML1／ML3 → P282 免费
法兰安装件 FL →卷末 P46 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
带压力传感器（带接线电缆拖链） LCT →卷末 P51 －
带压力传感器（无接线电缆拖链） LCN →卷末 P51 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

RCS2-RA13R　282

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

※1. 连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2. 原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分注意与

周围物体间的干涉。
※3. 两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

SE：  行程末端
ME： 机械末端

带刹车规格 （选项型号 -B） 需要配置刹车盒。
如果只需要带刹车规格的驱动轴时，请选择型号-BN。

注意！

MT1 MT2 MR1 ML1MT3 MR2 ML3

马达折返方向／电缆出线位置（选项）

RCS2-RA13R　
※带刹车型全长增加57mm、质量增加2kg 。

行程 50 100 150 200
L
A
B
C
D
E

质量（kg）

599.5
40
2
42.5
6
90
33

699.5
40
3
42.5
8
90
35

649.5
65
2
67.5
6
115
34

749.5
65
3
67.5
8
115
36

■行程－尺寸・质量一览表

适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅲ为XSEL的类型（P／Q／R／S） 。 ※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

（标准规格）
SCON-CA-750○Ⅰ -NP-2-2
（带压力传感器规格）
SCON-CA-750S○Ⅰ -NP-2-2

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
200V

（仅限 SCON-
CA/SSEL ）

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
1569VA

※1轴规格
750W动
作时

－

→ P643
电磁阀模式

与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

程序控制
1-2轴型 SSEL-CS-1-750○Ⅰ -NP-2 支持编程式动作

支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型 XSEL-○Ⅲ -1-750○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ 支持编程式动作

支持最大8轴动作
随连接轴数
不同而不同

－ → P695

（注）选择带压力传感器选项时，控制器只能选择SCON-CA。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1） 20W全机型与 30W导程 3不支持高加减速对应。
（※2）原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸

283　RCS2-RGS4C

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGS4C  电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　RGS4C　 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGS4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ 10mm・滚珠导杆型
φ 20mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1）20W全机型与
　　　30W导程 3除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格0.3G（导程3为0.2G）、高加减速对应1G（导程3除外）
条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P111） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费
原点确认传感器（※2） HS →卷末 P50 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

6

RCS2　电缸
尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

328.5
343.5
145
　
　

1.7

123.5
138.5

428.5
443.5
245
　
　

2.0

528.5
543.5
345
　
　

2.4

378.5
393.5
195
　
　

1.8

478.5
493.5
295
　
　

2.2

578.5
593.5
395
　
　

2.6

RCS2-RGS4C（带刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

285.5
300.5
145
　
　

1.5

80.5
95.5

385.5
400.5
245
　
　

1.8

485.5
500.5
345
　
　

2.2

335.5
350.5
195
　
　

1.6

435.5
450.5
295
　
　

2.0

535.5
550.5
395
　
　

2.4

■行程－尺寸・质量一览表

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

RCS2-RGS4C（无刹车）

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）60W全机型与 100W导程 4不支持高加减速对应。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ 12mm・滚珠导杆型
φ 30mm
±0.1度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸

285　RCS2-RGS5C

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGS5C  电缸   带单导轨拉杆型　本体宽 55mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

60 :	� 伺服马达
60W

100 :� 伺服马达
100W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　 RGS5C　 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

800 755

400 377

200 188

16

8

4

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGS5C- ① -60-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS5C- ① -60-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS5C- ① -60-4- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS5C- ① -100-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS5C- ① -100-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS5C- ① -100-4- ② - ③ - ④ - ⑤

60

100

16

8

4

16

8

4

12.0

25.0

50.0

15.0

30.0

60.0

1.3

4.3

10.8

2.8

8.3

17.3

63.8

127.5

255.1

105.8

212.7

424.3

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1）60W全机型与
　　　100W导程 4除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

60W 100W 60W 100W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格0.3G（导程4为0.2G）、高加减速规格为1G（导程4除外）
条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P111） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A2 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
导轨安装方向变更 GS2 ～ GS4 →卷末 P50 免费
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

－

RCS2　电缸
尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

RCS2-RGS5C　286

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

L

m

60W
100W

60W
100W

356.5
374.5
138
　
　

2.8

456.5
474.5
238
　
　

3.5

556.5
574.5
338
　
　

4.2

406.5
424.5
188
　
　

3.1

506.5
524.5
288
　
　

3.9

606.5
624.5
388
　
　

4.6

RCS2-RGS5C（带刹车）
行程 50 100 150 200 250 300

L

m

60W
100W

60W
100W

284
302
138
　
　

2.5

384
402
238
　
　

3.2

484
502
338
　
　

3.9

334
352
188
　
　

2.8

434
452
288
　
　

3.6

534
552
388
　
　

4.3

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGS5C（无刹车）

92
110

164.5
182.5

※ RGS5C型在结构上无法使用反原点规格。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

r

质量（kg）

r

质量（kg）

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
314VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-60○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-100○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-100○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸

287　RCS2-RGS4D

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGS4D  电缸   带单导轨拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　RGS4D　 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGS4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGS4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ 10mm・滚珠导杆型
φ 20mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P111） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
原点确认传感器 HS →卷末 P50 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（st+74）

原点
SE位置下的导杆伸出长

ME

3st11

41

ME※2原点ME SE

33

st

（螺纹有效范围19.5）
M40ｘ1.5

22

φ
10
（
导
杆
外
径
）

φ
20
（
拉
杆
外
径
）

4-M5
4-
C2

8

8136
.5

26

50
22

37

2915

59

15
36
.5

4-
C26-M5通孔

30

20

10
10

26
.5

安装件Ａ

55

44

26

15

81 59 36
.5

50

30

φ
52
.8

φ
40
.2

50388

M40ｘ1.5M30ｘ1.5

10

螺母Ｂ螺母Ａ

50

81

L

φ
50

φ
48

安装件Ａ

安装件Ｂ

16

9

47（2面宽）36（2面宽）
19（2面宽）

螺母Ａ

螺母Ｂ
φ
37

19

1

（st+11）63

r m

确
保
10
0以

上

安装件B
电缆中继接头※1

40°
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

263.5
278.5
145
　
　

1.3

58.5
73.5

363.5
378.5
245
　
　

1.7

463.5
478.5
345
　
　

2.1

313.5
328.5
195
　
　

1.5

413.5
428.5
295
　
　

1.9

513.5
528.5
395
　
　

2.3

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGS4D（无刹车）

RCS2-RGS4D不能使用刹车。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
单导轨・导轨拉杆直径φ 16mm・滚珠导杆型
φ 35mm
±0.1度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座
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驱动轴规格

RCS2-SRGS7BD 电缸   带单导轨拉杆型　本体宽 75mm　200V伺服马达　全长缩短型

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量

   60 :	�伺服马达
60W

100 :	�伺服马达
100W

150 :	�伺服马达
150W

I:增量型规格 T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考
选项一览表

50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　SRGS7BD　 I 　 　 　 　 　 　

系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

 50
 100
 150
 200
 250
 300

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

800

400

200

16

8

4

型号
马达
输出
（W）

导程
（mm）

额定
加速度
（G）

额定加速时的负载质量 最大
加速度
（G）

最大加速时的负载质量 额定
推力
（N）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg） 水平（kg）垂直（kg）

RCS2-SRGS7BD-I-60-16- ① - ② - ③ - ④
60

16 0.25 5 1.5 0.35 2.5 0.5 63

50～300
（每50mm）

RCS2-SRGS7BD-I-60-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.15 10 4.5 0.25 5 2 127

RCS2-SRGS7BD-I-60-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.05 20 9.5 0.15 10 4.5 254

RCS2-SRGS7BD-I-100-16- ① - ② - ③ - ④
100

16 0.3 10 3 0.4 5 1 103

RCS2-SRGS7BD-I-100-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 22 8.5 0.3 10 4 207

RCS2-SRGS7BD-I-100-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 40 19 0.2 20 8.5 414

RCS2-SRGS7BD-I-150-16- ① - ② - ③ - ④
150

16 0.3 15 6 0.4 7.5 2.5 157

RCS2-SRGS7BD-I-150-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 35 14 0.3 17.5 6.5 314

RCS2-SRGS7BD-I-150-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 55 22 0.2 27.5 10.5 628

马达功率
标准价格

 ①行程 （mm）
60W 100W 150W

P
O I N T

 

（1）额定加速度动作时，最大负载质量见 “额定加速时的负载质量” 。
（2）最大加速度动作时，最大负载质量见 “最大加速时的负载质量” 。
（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。 

附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P111） 。
（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A1 ～ A3 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
导轨安装方向变更 GS2 ～ GS4 →卷末 P50 免费
拉杆末端延长规格 RE →卷末 P54 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型
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CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

※1 连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。

※2 原点复位时拉杆会一直移动到ME（机械末端），请充分
注意与周围物体间的干涉。

 ST： 行程
 SE：  行程末端
 ME： 机械末端

※ SRGS7BD型在结构上无法使用反原点规格。

为了防止前进・后退时动作产生换气中断，在本
体的侧面设有细缝。
粉尘可能通过该细缝进入机体内部，提请注意。

注意！

行程 50 100 150 200 250 300

L
  60W 126 176 226 276 326 376
100W 133 176 226 276 326 376
150W 145 176 226 276 326 376

m
  60W 69 119 169 219 269 319
100W 76 119 169 219 269 319
150W 88 119 169 219 269 319
n 25 35 35 35 35 35
p 0 0 1 2 3 4
r 4 4 6 8 10 12

质量

（kg）

  60W 3.5 4.1 4.8 5.4 6.1 6.7
100W 3.7 4.3 4.9 5.6 6.2 6.9
150W 4 4.5 5.1 5.8 6.4 7.1

■行程－尺寸・质量一览表

②适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

脉冲串输入
控制型

程序控制
1-6轴型

SSEL-CS-1- I-NP-2-

XSEL- -1- I-N1-EEE-2-

电磁阀模式

定位模式
最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
408VA

与电磁阀相同
的控制方法

7点

（－）

支持编程式动作
支持最大2轴动作

支持编程式动作
支持最大6轴动作

20000点

20000点

SCON-CA- I-NP-2- → P643

→ P685

→ P695

－

－

程序控制
1-2轴型

名称 外观 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量型号 参考页标准价格

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

现场网络型 768点可直接指定
数据进行移动

输入脉冲串
进行控制

－

－

－

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为马达功率（60／100／150） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1） 20W全机型与 30W导程 3不支持高加减速对应。
（※2）原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座
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①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGD4C 电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　RGD4C　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGD4C- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4C- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4C- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4C- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4C- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4C- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ 10mm・滚珠导杆型
φ 20mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格0.3G（导程3为0.2G）、高加减速对应为1G（导程3除外）
条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P112） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

（※1）20W全机型与
30W导程 3除外

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费
原点确认传感器（※2） HS →卷末 P50 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型
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尺寸图
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

328.5
343.5
145
　
　

2.0

123.5
138.5

428.5
443.5
245
　
　

2.4

528.5
543.5
345
　
　

2.8

378.5
393.5  
195
　
　

2.2

478.5
493.5
295
　
　

2.6

578.5
593.5
395
　
　

3.0

RCS2-RGD4C（带刹车）

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

285.5
300.5
145
　
　

1.8

80.5
95.5

385.5
400.5
245
　
　

2.2

485.5
500.5
345
　
　

2.6

335.5
350.5
195
　
　

2.0

435.5
450.5
295
　
　

2.4

535.5
550.5
395
　
　

2.8

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGD4C（无刹车）

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

（※1）60W全机型与 100W导程 4不支持高加减速对应。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ 12mm・滚珠导杆型
φ 30mm
±0.08度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸

293　RCS2-RGD5C

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGD5C  电缸   带双导轨拉杆型　本体宽55mm　200V伺服马达　联轴器规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

60 :	� 伺服马达
60W

100 :� 伺服马达
100W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　RGD5C　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

800 755

400 377

200 188

16

8

4

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGD5C- ① -60-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD5C- ① -60-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD5C- ① -60-4- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD5C- ① -100-16- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD5C- ① -100-8- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD5C- ① -100-4- ② - ③ - ④ - ⑤

60

100

16

8

4

16

8

4

12.0

25.0

50.0

15.0

30.0

60.0

1.3

4.3

10.8

2.8

8.3

17.3

63.8

127.5

255.1

105.8

212.7

424.3

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

（※1）

（※1）60W全机型与
100W导程 4除外

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

60W 100W 60W 100W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为标准规格0.3G（导程4为0.2G）、高加减速规格为1G（导程4除外）
条件下动作时的值。
（即使降低加减速，负载能力也不会增加 ）

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P112） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A2 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
高加减速对应（※1） HA →卷末 P50 免费



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD

RCS2-RGD5C　294

※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

60W
100W

60W
100W

356.5
374.5
138
　
　

3.0

456.5
474.5
238
　
　

3.7

556.5
574.5
338
　
　

4.5

406.5
424.5
188
　
　

3.3

506.5
524.5
288
　
　

4.1

606.5
624.5
388
　
　

5.8

RCS2-RGD5C（带刹车）
行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

60W
100W

60W
100W

284
302
138
　
　

2.7

384
402
238
　
　

3.4

484
502
338
　
　

4.2

334
352
188
　
　

3.0

434
452
288
　
　

3.8

524
552
388
　
　

5.5

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGD5C（无刹车）

92
110

164.5
182.5

※ RGD5C型在结构上无法使用反原点规格。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
314VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-60○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-100○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-60○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-100○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-100○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）为反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸

295　RCS2-RGD4D

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格） ④电缆长价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

RCS2-RGD4D 电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　马达直联规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　RGD4D　 　 　 　 　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

（单位为mm/s）

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGD4D- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4D- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4D- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4D- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4D- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4D- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每 50mm）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

内容项目
滚珠丝杆　φ 10mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ 10mm・滚珠导杆型
φ 20mm
±0.05度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的
负载能力。附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P112） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
原点确认传感器 HS →卷末 P50 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
耳轴安装件（后） TRR →卷末 P58 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

RCS2　电缸
尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

20W
30W

20W
30W

263.5
278.5
145
　
　

1.6

58.5
73.5

363.5
378.5
245
　
　

2.1

463.5
478.5
345
　
　

2.5

313.5
328.5
195
　
　

1.8

413.5
428.5
295
　
　

2.3

513.5
528.5
395
　
　

2.7

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGD4D（无刹车）

RCS2-RGD4D不能使用刹车。

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ 12mm　滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm以下
双导轨・导轨拉杆直径φ 16mm・滚珠导杆型
φ 35mm
±0.08度
0～ 40℃、 85％ RH以下（无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
导轨
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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①行程－价格表（标准价格） ③电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

RCS2-SRGD7BD  电缸   带双导轨拉杆型　本体宽 75mm　200V伺服马达　全长缩短型

记号说明　① 行程　② 适用控制器　③ 电缆长　④ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量

   60 :	�伺服马达
60W

100 :	�伺服马达
100W

150 :	�伺服马达
150W

I:增量型规格 T1:XSEL-J/K
T2:SCON

SSEL
XSEL-P/Q

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考
选项一览表

50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	16	:	16mm
	 8	:	 8mm
	 4	:	 4mm

■型号项目　 RCS2　SRGD7BD　 I 　 　 　 　 　 　
系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项

④选项价格表（标准价格）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

■行程与最高速度

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

800

400

200

16

8

4

 50
 100
 150
 200
 250
 300

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

型号
马达
输出
（W）

导程
（mm）

额定
加速度
（G）

额定加速时的负载质量 最大
加速度
（G）

最大加速时的负载质量 额定
推力
（N）

行程
（mm）水平（kg）垂直（kg） 水平（kg）垂直（kg）

RCS2-SRGD7BD-I-60-16- ① - ② - ③ - ④
60

16 0.25 5 1 0.35 2.5 （不可） 63

50～300
（每50mm）

RCS2-SRGD7BD-I-60-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.15 10 4 0.25 5 1.5 127

RCS2-SRGD7BD-I-60-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.05 20 9 0.15 10 4 254

RCS2-SRGD7BD-I-100-16- ① - ② - ③ - ④
100

16 0.3 10 2.5 0.4 5 0.5 103

RCS2-SRGD7BD-I-100-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 22 8 0.3 10 3.5 207

RCS2-SRGD7BD-I-100-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 40 18.5 0.2 20 8 414

RCS2-SRGD7BD-I-150-16- ① - ② - ③ - ④
150

16 0.3 15 5.5 0.4 7.5 2 157

RCS2-SRGD7BD-I-150-8- ① - ② - ③ - ④ 8 0.2 35 13.5 0.3 17.5 6 314

RCS2-SRGD7BD-I-150-4- ① - ② - ③ - ④ 4 0.1 55 21.5 0.2 27.5 10 628

马达功率
标准价格

 ①行程 （mm）
60W 100W 150W

P
O I N T

 

（1）额定加速度动作时，最大负载质量见额定加速时的负载质量 。
（2）最大加速度动作时，最大负载质量见最大加速时的负载质量 。
（3）水平负载质量是使用了外部导轨，拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。

附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末 P112） 。
（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
电缆接口出线方向变更 A1 ～ A3 →卷末 P41 免费
刹车 B →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
导轨安装方向变更 GS2 ～ GS4 →卷末 P50 免费
拉杆末端延长规格 RE →卷末 P54 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

②适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

∅ ∅

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

※1 连接马达・编码器电缆。
 电缆的详情请参考卷末 P59。

※2 原点复位时拉杆会一直移动到 ME（机械末端），请
充分注意与周围物体间的干涉。

 ST： 行程
 SE：  行程末端
 ME： 机械末端

※ SRGD7BD型在结构上无法使用反原点规格。

脉冲串输入
控制型

程序控制
1-6轴型

SSEL-CS-1- I-NP-2-

XSEL- -1- I-N1-EEE-2-

电磁阀模式

定位模式
最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V

（仅限 XSEL-P/Q）

最大
408VA

与电磁阀相同
的控制方法

7点

（－）

支持编程式动作
支持最大2轴动作

支持编程式动作
支持最大6轴动作

20000点

20000点

SCON-CA- I-NP-2- → P643

→ P685

→ P695

－

－

程序控制
1-2轴型

名称 外观 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量型号 参考页标准价格

为了防止前进・后退时动作产生换气中断，在本
体的侧面设有细缝。
粉尘可能通过该细缝进入机体内部，提请注意。

注意！

行程 50 100 150 200 250 300

L
  60W 126 176 226 276 326 376
100W 133 176 226 276 326 376
150W 145 176 226 276 326 376

m
  60W 69 119 169 219 269 319
100W 76 119 169 219 269 319
150W 88 119 169 219 269 319
n 25 35 35 35 35 35
p 0 0 1 2 3 4
r 4 4 6 8 10 12

质量

（kg）

  60W 4.3 5 5.7 6.4 7.2 7.9
100W 4.5 5.1 5.9 6.6 7.3 8
150W 4.8 5.3 6.1 6.8 7.5 8.2

■行程－尺寸・质量一览表

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

现场网络型 768点可直接指定
数据进行移动

输入脉冲串
进行控制

－

－

－

※SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为马达功率（60／100／150） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。

注意！　本机型无法作为XSEL-P／Q型的5轴／6轴使用，也不能连接XSEL-R／S型与MSCON。



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达

（24V）

伺服
马达

（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

※原点确认传感器（HS）与反原点规格不兼容。

特殊长度

种类 标准价格电缆记号

标准型

机械电缆

P（1m）
S（3m）
M（5m）
X06（6m） ～ X10（10m）
X11（11m） ～ X15（15m）
X16（16m） ～ X20（20m）
R01（1m） ～ R03（3m）
R04（4m） ～ R05（5m）
R06（6m） ～ R10（10m）
R11（11m） ～ R15（15m）
R16（16m） ～ R20（20m）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

※维护保养用电缆请参考卷末 P59。

内容项目
滚珠丝杆　φ10mm　滚轧C10
±0.02mm
0.1mm以下
材质 铝 表面白色耐酸铝处理
φ20mm
±0.05度
0～40℃、 85％RH以下 （无结露）

驱动方式
重复定位精度
空转
基座
拉杆直径
拉杆不旋转精度
适用环境温度・湿度

SA4D 	: 铝制基座

SS4D : 铁制基座

RCS2　电缸
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④电缆长价格表（标准价格）

驱动轴规格

RCS2-RGD4R  电缸   带双导轨拉杆型　本体径φ 37mm　200V伺服马达　马达折返规格

记号说明　① 编码器种类　② 行程　③ 适用控制器　④ 电缆长　⑤ 选项　※进行推压动作时请参考卷末P71。　

驱动轴性能
■导程与负载质量 ■行程与最高速度

20 :	� 伺服马达
20W

30 :	� 伺服马达
30W

I:增量型规格
A:�绝对型规格

T1:XSEL-J/K
T2:SCON

MSCON
SSEL
XSEL-P/Q
XSEL-R/S

N	 :	 无
P	 :	 1m
S	 :	 3m
M	:	 5m
X	□□ : 指定长度
R	□□ : 机械电缆

请参考

选项一览表
50:50mm
〜

300:300mm
（每 50mm）

	12	:	12mm
	 6	:	 6mm
	 3	:	 3mm

■型号项目　 RCS2　RGD4R　 　 　　　　　　　　　　　　　 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器种类 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长 　 选项 　　

（单位为mm/s）

行程

导程
50～ 300
（每 50mm）

600

300

150

12

6

3

①编码器种类／②行程－价格表（标准价格）

⑤选项价格表（标准价格）

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

 50
 100
 150
 200
 250
 300

马达输出
（W）

导程
（mm） 水平（kg）垂直（kg）

最大负载质量 额定推力
（N）型号 行程

（mm）

RCS2-RGD4R- ① -20-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4R- ① -20-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4R- ① -20-3- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4R- ① -30-12- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4R- ① -30-6- ② - ③ - ④ - ⑤

RCS2-RGD4R- ① -30-3- ② - ③ - ④ - ⑤

20

30

12

6

3

12

6

3

3.0

6.0

12.0

4.0

9.0

18.0

0.5

1.5

3.5

1.0

2.5

6.0

18.9

37.7

75.4

28.3

56.6

113.1

50～300
（每50mm）

※型号项目的详细内容请参考前页 P47。

增量型
马达功率

绝对型
马达功率

20W 30W 20W 30W

标准价格
①编码器种类

 ②行程 （mm）

※CE为选项。

P
O I N T

 

（1）行程增长后，受滚珠丝杆危险转速的影响，最高速度会降低。 
请根据下述驱动轴性能表确认期望行程时的最高速度。

（2）负载质量为加速度 0.3G（导程 3为 0.2G）条件下动作时的值。
加速度的上限即为上述值。

（3）水平负载质量是使用了外部导轨， 
拉杆上未施加除拉杆移动以外方向负荷时的负载能力。
附带的导轨单体能承受的负载请参考技术资料（卷末P112） 。

（4）进行推压动作时请参考卷末 P71。

名称 选项记号 参考页 标准价格
刹车 B →卷末 P42 －
CE对应规格 CE →卷末 P42 －
脚部安装件 FT →卷末 P49 －
法兰安装件（后） FLR →卷末 P46 －
原点确认传感器 HS →卷末 P50 －
反原点规格 NM →卷末 P52 免费
U形耳座 QR →卷末 P53 －
背面安装板 RP →卷末 P54 －



细小型

细小型

细小型

滑块型

拉杆型

平台型
臂杆型
扁平型

线性
伺服型

夹爪型
旋转型

无尘室
对应

防水
防尘
对应

脉冲
伺服
马达

伺服
马达
（24V）

伺服
马达
（200V）

线性
伺服
马达

标准型

标准型

标准型

控制器
一体型

控制器
一体型

免费咨询电话
　　 800-988-1597フリー
コール RCS2　电缸

尺寸图

2维
CAD
2维
CAD
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※1　连接马达・编码器电缆。电缆的详情请参考卷末 P59。
※2　原点复位时拉杆会一直移动到ME(机械末端 )，请充分注意与周围物体间的干涉。

ME：  机械末端　　SE：  行程末端

CAD图纸可在主页下载 www.iai-robot.co.jp

行程 50 100 150 200 250 300

r

质量（kg）

L

m

P

20W
30W

20W
30W
20W
30W

■行程－尺寸・质量一览表
RCS2-RGD4R（无刹车）

※3　两面宽的面的朝向随产品不同有个体差异，不完全和图纸一致。

227
227
133

277
277
183

327
327
233

377
377
283

427
427
333

477
477
383

80.5
95.5
113.5
128.5

1.9 2.2 2.3 2.6 2.7 3.0
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③适用控制器

RCS2系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的控制器。

※MSCON、SSEL、XSEL的型号为1轴规格。 ※○Ⅰ为编码器的种类（I： 增量／A： 绝对） 。
※○Ⅱ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V） 。 ※○Ⅲ为XSEL的类型（J／K／P／Q／R／S） 。
※○Ⅳ为电源电压的种类（1： 100V／2： 单相200V／3： 三相200V） 。 ※○Ⅴ为现场总线网络种类记号。

名称 外观 型号 特点 最大定位点数 输入电源 电源容量 标准价格 参考页

 定位模式

SCON-CA-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SCON-CA-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

最大定位点数
512 点 512点

单相 AC
100V

单相 AC
200V

三相 AC
200V
（仅限

XSEL-P/Q/
R/S）

最大
126VA

※详细规格请
参考控制器
使用说明书。

－

→ P643

电磁阀模式
与电磁阀相同
的控制方法

7点

现场网络型
可直接指定
数据进行移动

768点 －

脉冲串输入
控制型

输入脉冲串
进行控制

（－） －

定位
多轴规格
现场网络型

MSCON-C-1-20○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ
MSCON-C-1-30D○Ⅰ -○Ⅴ -0-○Ⅱ

支持最大6轴动作
支持直接数值指定

256点 － → P655

程序控制
1-2轴型

SSEL-CS-1-20○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ
SSEL-CS-1-30D○Ⅰ -NP-2-○Ⅱ

支持编程式动作
支持最大2轴动作 20000点 － → P685

程序控制
1-8轴型

XSEL-○Ⅲ -1-20○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ
XSEL-○Ⅲ -1-30D○Ⅰ -N1-EEE-2-○Ⅳ

支持编程式动作
支持最大8轴动作

随连接轴数
不同而不同

－ → P695
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